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[ Q_ Avainsanojen etsiminen

Etsi aiheita avainsanojen, kuten “akku” ja "asenna” avulla. Jos kaytat Adobe Acrobat Readeria
t&man asiakirjan lukemiseen, aloita haku painamalla Ctrl+F Windowsissa tai Command+F Mac-
tietokoneella.

{~ Sisallysluettelon kayttaminen

Sisallysluettelosta néet kaikki kayttdohjeen lukujen otsikot. Siirry haluamaasi lukuun napsauttamalla
otsikkoa.

Kayttdéohjeen tulostaminen

Tama asiakirja tukee korkean resoluution tulostamista.

Ohjeen kayttaminen

Selite
Varoitus Tarkeaa - Ohjeita ja vinkkeja Viite
A Q) SE

Lue ennen ensimmaista lentoa

Lue seuraavat asiakirjat ennen MAVIC™ 2 Pro/Zoom -laitteen kayttoa:
1. Mavic 2 Pro/Zoom -pakkaus

2. Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

3. Mavic 2 Pro/Zoom -pika-aloitusopas

4. Mavic 2 Pro/Zoom -vastuuvapauslauseke ja turvallisuusohjeet

5. Mavic 2 Pron/Zoomin alykkaan lentoakun turvallisuusohjeet

Suosittelemme katsomaan kaikki virallisella DJI™-verkkosivulla olevat ohjevideot ja lukemaan Mavic 2
Pron/Zoomin vastuuvapauslausekkeen ja turvallisuusohjeen ennen ensimmaisté kayttdkertaa.
Valmistaudu ensimmaiseen lentoon lukemalla Mavic 2 Pro/Zoom -pika-aloitusopas ja katsomalla
lisétietoja tasta Mavic 2 Pro/Zoom -kéyttdohjeesta.

Ohjevideot

Katsele Mavic 2 Pro/Zoom -kopterin turvallista kayttda esittelevia ohjevideoita siirtymalla
seuraavaan osoitteeseen tai skannaamalla QR-koodi:
http://www.dji.com/mavic-2/info#video

Lataa DJI GO 4 -sovellus

Kayta DJI GO™ 4 -sovellusta lennon aikana. * Lataa uusin versio skannaamalla -
oikeanpuoleinen QR-koodi. DJI GO 4:n Android-versio on yhteensopiva Android v5.0:n E
ja uudempien kayttéjariestelmien kanssa. DJI GO 4:n iOS-versio on yhteensopiva iOS =
v10.0.2:n ja uudempien kayttojarjestelmien kanssa. E

* Turvallisuussyista lentokorkeus on rajoitettu 30 metriin (98,4 ft) ja lentoetaisyys 50 metriin (164 ft), kun nelikopteri ei ole
yhdistettyna tai et ole kirjautuneena sovellukseen lennon aikana. Tama koskee DJI GO 4 -sovellusta ja muita DJI-koptereiden
kanssa yhteensopivia sovelluksia.

Lataa DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelma

Lataa DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelma osoitteesta http://www.dji.com/mavic-2/info#downloads.
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Tuoteprofiili

Tassa luvussa esitelladan Mavic 2
Pro/Zoom seka nelikopterin ja kauko-
ohjaimen osat.
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Tuoteprofiili

Johdanto

DJI Mavic 2 Prossa/Zoomissa on suuntaamattomat optiset jérjestelmét ja infrapunatunnistinjarjestelmat.
Ota monimutkaisia kuvia vaivattomasti DJl:n tunnusomaisten teknologioiden avulla, joita ovat
esteentunnistusjérjestelma ja é&lykkaat lentotilat, kuten Hyperlapse, ActiveTrack™ 2.0, TapFly ja
QuickShots, seké edistykselliset pilotin apujérjestelmét.

Mavic 2 Prossa on taysin vakaa 3-akselinen gimbaali, joka on varustettu 1" CMOS-kennon kameralla
(DJI:n ja Hasselbladin yhdessa kehittdmé). Kamera kuvaa 4K-videoita, 20 megapikselin kuvia ja tukee
suotimien kayttdd. Mavic 2 Zoomissa on taysin vakaa 3-akselinen gimbaalikamera, joka kuvaa 4K-
videoita, 12 megapikselin kuvia, tukee 2x optista zoomia, 24-48 mm:n objektiivia ja suotimia.

Mavic 2 Pro/Zoom kayttdd uusinta teknologiaa vakauden ja kuvanlaadun parantamiseen. Mavic 2
Zoomin kulmatarkkuus on +0,005° ja Mavic 2 Pron kulmatarkkuus on +0,01°.

Kauko-ohjaimessa on sisdénrakennettuna DJl:n pitkédn kantaman OCUSYNC™ 2.0 -lahetystekniikka,
joka mahdollistaa videokuvan lahettamisen nelikopterista jopa kahdeksan kilometrin etéisyydella olevan
mobiililaitteen DJI GO 4 -sovellukseen 1080p-tarkkuudella. Kauko-ohjain toimii seké 2,4 GHz:n etta 5,8
GHz:n taajuuksilla, ja se valitsee automaattisesti parhaan lahetyskanavan ilman viivetta. Nelikopteria ja
kameraa on helppo ohjata kauko-ohjaimen painikkeilla. LCD-ndytoltd naet nelikopterin tiedot
reaaliaikaisesti. Irrotettavat ohjainsauvat helpottavat kauko-ohjaimen sailytysta. Maksimikayttdaika on 2
tuntia 15 minuuttia. Mavic 2 Pron/Zoomin maksimilentonopeus on 72 km/h (44,7 mph) ja
maksimilentoaika on 31 minuuttia.

Q « Suurin ero Mavic 2 Pron ja Mavic 2 Zoomin valilla on kamerassa. Tdman kayttéohjeen yleiset
kuvaukset koskevat seké Mavic 2 Prota ettd Zoomia.

« Maksimilentoaika testattiin tuulettomassa ymparistdssd tasaisella 25 km/h:n (15,5 mph)
lentonopeudella. Maksimilentonopeus testattiin merenpinnan korkeudella tuulettomissa oloissa.
Namé arvot ovat vain viitteellisia.

« Kauko-ohjain saavuttaa maksimildhetysetdisyyden (FCC) aukealla alueella, jossa ei ole
séhkdmagneettisia hairidita, noin 120 metrin (400 ft) korkeudessa. Maksimilentoaika on testattu
laboratorioymparistéssa. Arvo on vain viitteellinen.

« 5,8 GHz:n taajuutta tuetaan joillakin alueilla. Noudata paikallisia lakeja ja maarayksia.

Mavic 2 Pron/Zoomin valmistelu

Nelikopterin valmistelu

Nelikopterin varret taitetaan, ennen kuin nelikopteri pakataan tehtaalla. Avaa nelikopterin varret
seuraavasti:

1. Irrota gimbaalin suojus kamerasta.

2. Avaa ensin etuvarret ja sitten takavarret.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

*Kiinnita gimbaaliin suojus, jos gimbaalia ei kayteta.

1) ida gimbaali paikallaan ja tydnna gimbaalin pidike nelikopterin ja gimbaalin valin.
2) Varmista, ettd gimbaalin suojuksen koukut lukittuvat nelikopterin uriin. Laske sitten gimbaalin
suojus gimbaalin paélle ja kiinnita paikoilleen soljella. Solki napsahtaa, kun se on kunnolla kiinni.

Gimbaalin pidike
<

3. Potkurien kiinnittdminen.
Kiinnitd valkoisella merkityt potkurit valkoisella merkittyihin moottoreihin. Paina potkuria moottoria
vasten ja kierrd sitd, kunnes se on kunnolla kiinni. Kiinnitd muut potkurit merkitseméattdmiin
moottoreihin. Avaa kaikki potkurien lavat.

4. Kaikki alykkaat lentoakut ovat turvallisuuden varmistamiseksi lepotilassa ennen kuljetusta. Lataa
ja aktivoi alykkaat lentoakut kayttamalla toimitukseen siséltyvad AC-verkkolaitetta. Jos haluat ladata
alykkaan lentoakun lennon jalkeen, irrota se nelikopterista ja litd AC-verkkolaitteeseen.

@

Pistorasia A )

100-240 V X N ~\
Latausaika:

~1 tunti 30 minuuttia

B

Avaa etummaiset varret ja potkurit ennen takimmaisten varsien avaamista.

Varsien ja nelikopterin liikkeissa voi olla kitkaa Mavic 2 Pro/Zoom -nelikopterin kokoontaittuvasta
muotoilusta johtuen.

Varmista, ettd gimbaalin suojus on irrotettu ja etté kaikki varret ja potkurit on avattu ennen neli-
kopterin kdynnistamistd. Muussa tapauksessa se voi vaikuttaa nelikopterin itsediagnostiikkaan.

Jos kaytat Huawein mobiililaitetta, valitse "Vain lataus”, kun muodostat yhteyden USB:n kautta.
Muut vaihtoehdot voivat katkaista yhteyden.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Kauko-ohjaimen valmistelu

1. Avaa mobiililaitteen pidikkeet ja antennit.

2. Poista ohjainsauvat kauko-ohjaimen séilytystilasta ja ruuvaa ne paikoilleen.

Valitse sopiva RC-kaapeli kaytettdvan mobiililaitteen mukaisesti. Kaapelisiirtimeen on kiinnitetty
valmiiksi Lightning-liittimella varustettu kaapeli. MicroUSB- ja USB-C-kaapelit sisdltyvat myds
pakkaukseen. Kytke RC-kaapeli mobiililaitteeseesi. Kiinnitd mobiililaite kauko-ohjaimeen tyontamalla
molempia pidikkeita sisdanpain.

Vaihda RC-kaapeli alla olevien kuvien mukaisesti. RC-kaapelisiirrin on vaihdettava, jos kaytat USB-C RC
-kaapelia.

262 (R
SRS (s

A « Voit kytked mobiililaitteesi kauko-ohjaimeen myds USB-kaapelilla, jos mobiililaite ei sovi

pidikkeisiin. Kytke kaapelin toinen paa mobiililaitteeseesi ja toinen paa kauko-ohjaimen pohjassa
olevaan USB-liitantaan.

« Ala kdyta Micro-USB- ja USB-liitantaa samanaikaisesti videon lataamiseen. Irrota kaapeli yhdesta
litdnn&sta, ennen kuin kytket laitteen toiseen liitdntdan videon lataamista varten.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

Nelikopterin piirros

1.
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16.

17.
18.
19.

20.

Eteen suunnattu optinen
jarjestelma

. Potkurit
. Moottorit

Etu-LEDit

. Antennit

. Gimbaali ja kamera

Taakse suunnattu optinen
jarjestelma

Nelikopterin tilanilmaisin

. Akun pidikkeet

Sivusuuntainen optinen jarjestelma

. USB-C-liitanta
. Linkityspainike/Linkitystilan ilmaisin

. Akun varaustason LED-

merkkivalot
Virtapainike
Alykas lentoakku

Yl16s suunnattu
infrapunatunnistinjarjestelma

Alas suunnattu optinen jarjestelma
microSD-korttipaikka

Alas suunnattu
infrapunatunnistinjarjestelma

Lisavalo pohjassa

© 2018 DJI Kaikki oikeudet pidatetaan 9



Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje
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. Antennit

Siirtéa langattomat kopterin ohjaus- ja
videosignaalit.

. Paluupainike (RTH)

Kaynnista kotiinpaluu pitamalla painiketta
painettuna. Nelikopteri palaa vimeksi
tallennettuun kotipisteeseen. Peruuta
kotiinpaluu painamalla painiketta uudelleen.

. LCD-nayttd

Nayttaa nelikopterin ja kauko-ohjaimen
jarjestelman tilan.

. Irrotettavat ohjainsauvat

Irrotettavien ohjainsauvojen sailyttdminen on
helppoa. Oletuslentotilaksi on méaaritetty
Tila 2. Voit maarittéé lentotilan DJI GO 4 -
sovelluksessa.

. Lennon keskeytyspainike

Pyséayta nelikopteri ja leijuta sita paikallaan
painamalla keskeytyspainiketta (vain kun GPS
tai optinen jarjestelma on kéytettavissa).
Lennon keskeytyspainikkeella voi suorittaa
erilaisia toimintoja eri lentotiloissa. Katso
lisatietoja Alykkaat lentotilat -luvusta.

. Ohjainsauvojen séilytystila

Tarkoitettu ohjainsauvojen séilytykseen.

. Mobiililaitteen pidikkeet

Kiinnita mobiililaitteesi turvallisesti kauko-
ohjaimeen pidikkeiden avulla.

. Videon latauslitanta (USB)

Yhdistéa mohiililaite litantéan videon
lataamiseksi tavallisen USB-kaapelin kautta.

© 2018 DJI Kaikki oikeudet pidatetaan

9. 5D-painike
Oletusasetukset on lueteltu alla. Voit muuttaa
oletusasetuksia DJI GO 4 -sovelluksessa.
Vasen: Pienenna valotusarvoa.

Oikea: Suurenna valotusarvoa.

Ylos: Keskita gimbaali uudelleen/gimbaali
alaspain.

Alas: Keskité gimbaali uudelleen/gimbaali
alaspain.

Paina alas: Avaa DJI GO 4 Alykas lento -
valikko.

10. Lentotilan kytkin
Valitse kytkimella S-, P- tai T-tila.

11. Virtapainike
Tarkista akun nykyinen lataustaso painamalla
painiketta kerran. Kytke kauko-ohjain paalle/
pois paalta painamalla painiketta kerran ja
sitten uudelleen pitk&an.

12. C1-painike (maaritettavé)
Oletusasetukseksi on madritetty tarkennus
keskelle. Voit muuttaa oletusasetuksia DJI
GO 4 -sovelluksessa.

13. Gimbaalin valitsin
Saatelee kameran kallistuskulmaa.

14. Videon lataus-/virtaliitanta (micro USB)
Yhdista mobiililaite litantaan videon
lataamiseksi RC-kaapelin kautta. Yhdista
AC-verkkolaitteeseen kauko-ohjaimen akun
lataamiseksi.



Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

15. Tallennuspainike Zoomin séadin (Mavic 2 Zoom) Saada
Aloita videon tallennus painamalla painiketta. Mavic 2 Zoom -kameran zoomia
Pyséayta tallennus painamalla painiketta uudelleen. kiertamalla saadinta.

16. Tarkennus-/suljinpainike 18. C2-painike (maaritettava)

Paina painiketta puolivaliin, jolloin kamera tarkentaa Oletusasetukseksi on maéritetty toisto.
kuvan automaattisesti. Paina painiketta kerran, kun Voit muuttaa oletusasetuksia DJI GO 4 -
haluat ottaa kuvia DJI GO 4 -sovelluksessa valitun sovelluksessa.

tilan mukaan.

17. Aukon/sulkimen saadin (Mavic 2 Pro)
Kierra saadinta, kun haluat saatéa valotuksen
korjausta (Ohjelmointitilassa), aukkoa (Aukon
prioriteetti -tilassa ja Manuaalitilassa) tai suljinta
(Sulkijan prioriteetti -tilassa).

Aktivointi

Mavic 2 Pro/Zoom on aktivoitava ennen ensimmaista kayttdkertaa. Aktivoi Mavic 2 Pro/Zoom DJI GO 4
-sovelluksessa noudattamalla ndytélla nakyvia ohjeita.

© 2018 DJI Kaikki oikeudet pidatetaan 11



Nelikopteri

Téssa luvussa esitelldan lennonohjain,
alykas lentoakku seké eteen, taakse ja
alas suunnatut optiset jarjestelmat.
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Nelikopteri

Mavic 2 Pro/Zoom -nelikopterissa on lennonohjain, optiset jarjestelmat, videon latausjarjestelma,
kayttojarjestelma ja alykas lentoakku. Katso nelikopteripiirros Tuoteprofiili-luvussa.

Lentotilat

Mavic 2 Prossa/Zoomissa on kolme lentotilaa seké& neljds lentotila, jonka nelikopteri ottaa kayttdon
tietyissa olosuhteissa:

P-tila (Positioning): P-tila toimii parhaiten, kun GPS-signaali on vahva. Nelikopteri kayttdd GPS:aa ja
optisia jarjestelmia itsensd paikantamiseen, vakauttamiseen ja esteiden valilld likkumiseen. Alykkaat
lentotilat ovat kaytdssa tassa toimintatilassa.

Kun eteen ja taakse suunnatut optiset jariestelmat ovat kaytdssa ja valaistus on riittava,
maksimilentokulma on 25° ja maksimilentonopeus eteenpéin on 50 km/h (31 mph) ja taaksepain 43 km/h
(27 mph).

Huomaa: P-tilassa ohjainsauvojen likkeiden on oltava suurempia suurten nopeuksien saavuttamiseksi.
Nelikopteri vaihtaa automaattisesti Attitude (ATTI) -tilaan, kun optiset jarjestelmat eivat ole kaytossa ja
kun GPS-signaali on heikko tai kompassin toiminta héairiintyy. Kun optiset jarjestelmét eivat ole kéytdssa,
nelikopteri ei pysty paikantamaan itsedan tai jarruttamaan automaattisesti, mika lisda vaaratilanteiden
mahdollisuutta. Ymparistd voi vaikuttaa nelikopteriin helpommin ATTl-tilassa. Ymparistotekijat, kuten
tuuli, voivat liikuttaa nelikopteria vaakasuunnassa, mika voi aiheuttaa vaaratilanteita etenkin silloin, kun
nelikopteria lenndtetadan ahtaissa tiloissa.

S-tila (Sport): S-tilassa optiset jarjestelmat eivat ole kaytdssé ja nelikopteri kayttdd paikantamiseen vain
GPS:44. Maksimilentonopeus on 72 km/h (44,7 mph). Alykkaat lentotilat eivat ole kéytettavissa, eiké
nelikopteri pysty tunnistamaan tai vaistamaan esteita.

Huomaa: S-tilassa nelikopteri on optimoitu likkumaan ketterdmmin ja nopeammin, ja se reagoi
herkemmin ohjainsauvojen liikkeisiin.

T-tila (Tripod): T-tila perustuu P-tilaan, ja lentonopeus on rajoitettu, jolloin nelikopteri on vakaampi
kuvauksen aikana. Maksimilentonopeus, maksiminousunopeus ja maksimilaskeutumisnopeus ovat 1 m/s.
Alykkaat lentotilat eivét ole kéytettavissa T-tilassa.

A * Eteen ja taakse suunnatut seké sivusuuntaiset optiset jarjestelmat ja yl6s suunnattu
infrapunatunnistinjarjestelma eivat ole kaytosta S-tilassa, mikéa tarkoittaa sita, etté nelikopteri ei
pysty tunnistamaan reitilla olevia esteitd automaattisesti.

Nelikopterin maksiminopeus ja jarrutusmatka kasvavat huomattavasti S-tilassa. Tuulettomissa
olosuhteissa vaadittu vahimmaisjarrutusmatka on 30 m (98,4 ft).

Laskeutumisnopeus kasvaa huomattavasti S-tilassa.

Nelikopterin reagointikyky on huomattavasti parempi S-tilassa, joten pienetkin kauko-ohjaimen
ohjainsauvojen liikkeet saavat nelikopterin liikkumaan pitempid matkoja. Ole varovainen ja
varmista, etta liikkumatilaa on riittavasti lennon aikana.

Vaihda lentotilaa kauko-ohjaimen lentotilan kytkimella. Jotta voit vaihtaa lentotiloja, ota kayttéon
Useita lentotiloja -asetus DJI GO 4 -sovelluksessa.

© 2018 DJI Kaikki oikeudet pidatetaan 13



Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Nelikopterin LEDit ja tilanilmaisin

Mavic 2 Pro/Zoom -nelikopterissa on etu-LEDit ja tilaniimaisimet. Katso alla oleva kuva.

) Af‘@% - Etu-LEDit
J |

&
= =
“or = Nelikopterin tilanilmaisin

Etu-LEDit 4@ i

/

Nel\kopte}in tilaniimaisin 4@

Etu-LEDit osoittavat nelikopterin suunnan ja palavat punaisina, kun nelikopteri on kytketty paalle. Ne
nayttavat laitteen keulan sijainnin (LEDit voi sammuttaa DJI GO 4 -sovelluksessa).

Nelikopterin tilanilmaisimet kertovat nelikopterin lennonohjausjarjestelman tilan. Katso alla olevasta
taulukosta lisatietoja nelikopterin tilanilmaisimista. Tilaniimaisimet vilkkuvat myos silloin, kun kotipiste
tallennetaan, kuten Kotiinpaluu-luvussa kuvataan.

Nelikopterin tilanilmaisimen tilat

Vari Vilkkuva/jatkuvasti  Nelikopterin tilan kuvaus

Normaalit tilat palava

Vaihtuva
Kaynnistyminen ja itsediagnostisten testien

suorittaminen

B-GY: punainen, vinred  vilkkuu
ja keltainen valo

Y Keltainen Vilkkuu neljé kertaa Lampenemisvaihe
Gr Vihre& Vilkkuu hitaasti P-tila, GPS kaytdssa

. o Vilkkuu ajoittain P-tila, eteen ja taakse suunnatut optiset
(Gr Vihrea kahdesti e s

i andestl jérjestelmét kaytossa

. : ) . . GPS, eteen tai taakse suunnattu optinen
Y Keltainen Vilkkuu hitaasti e a P

’ jarjestelma ei ole kaytdssa
@ Vihrea Vilkkuu nopeasti Jarrutus

Varoitustilat

Y Keltainen Vilkkuu nopeasti Kauko-ohjaimen signaalia ei 16ydy
R Punainen Vilkkuu hitaasti Alhainen akun varaus

. R ' Punainen Vilkkuu nopeasti Erittéin alhainen akun varaus

EG)S Punainen Vilkkuu IMU-virhe

- R : Punainen Palaa jatkuvasti Kriittinen virhe

Vaihtuva punainen

ja keltainen valo Vilkkuu nopeasti Kompassi on kalibroitava
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

Kotiinpaluu

Kotiinpaluu-toiminto  (RTH) palauttaa nelikopterin  takaisin  viimeksi tallennettuun  kotipisteeseen.
Kotiinpaluu-tiloja on kolme: Alykés kotiinpaluu, Alhaisen varaustason kotiinpaluu ja Varokotiinpaluu.
Kotiinpaluu-tilat kuvataan yksityiskohtaisesti tdsséa luvussa.

GPS Kuvaus

Jos GPS-signaali oli vahva lentoonlahddn yhteydessa, kotipiste on se sijainti,
josta nelikopteri lahti likkeelle. GPS-kuvake (% yill) iimaisee GPS-signaalin
vahvuuden. Nelikopterin tilanilmaisin vilkkuu nopeasti vihredna, kun kotipiste
tallennetaan.

Kotipiste Rl

Alykas kotiinpaluu (Smart RTH)

Jos GPS-signaali on riittdvan vahva, voit palauttaa nelikopterin kotipisteeseen Alykés kotiinpaluu -
toiminnon avulla. Alykds kotiinpaluu kéynnistetdan joko napauttamalla@ -kuvaketta DJI GO 4 -
sovelluksessa tai pitamalla kauko-ohjaimen paluupainiketta painettuna.

Poistu Alykés kotiinpaluu -tilasta napauttamalla @ -kuvaketta DJI GO 4 -sovelluksessa tai painamalla
kauko-ohjaimen paluupainiketta.

Alhaisen varaustason kotiinpaluu (Low Battery RTH)

Kotiinpaluu alhaisen varaustason vuoksi k&ynnistyy, kun alykés lentoakku on tyhjentynyt niin paljon, etta
nelikopterin turvallinen kotiinpaluu ei valttdmatta onnistu. Palaa kotiin tai laskeudu maahan valittdtmasti,
kun saat kehotuksen. DJI GO 4 -sovelluksessa nakyy varoitus, kun akun varaustaso on alhainen.
Nelikopteri palaa automaattisesti kotipisteeseen, jos et tee mitddn kymmenen sekunnin kuluessa.
Kayttdja voi peruuttaa kotinpaluun painamalla  kauko-ohjaimen paluupainiketta tai  lennon
keskeytyspainiketta.

Jos kotiinpaluu peruutetaan alhaista akun varausta koskevan varoituksen jalkeen, alykkéan lentoakun
varaus ei valttdmatta riita turvalliseen laskeutumiseen, mika voi johtaa nelikopterin maahansyoksyyn tai
katoamiseen. Akun varaustason varoitusrajat maéritetd&n automaattisesti sen perusteella, mika on
nelikopterin nykyinen korkeus ja kuinka kaukana se on kotipisteesta.

Nelikopteri laskeutuu automaattisesti, jos nykyinen varaustaso riittdd vain nelikopterin laskeutumiseen
sen nykyisestd korkeudesta. Kéayttdja ei voi peruuttaa automaattista laskeutumista, mutta han voi
muuttaa nelikopterin suuntaa laskeutumisen aikana kauko-ohjaimen avulla.

Erittain alhainen varaustaso -varoitus Riittava varaustaso
(Punainen) (Vihred)

Alhainen varaustaso -
varoitus (Keltainen) Jaljella oleva lentoaika

Nc\ikoptorﬁo.n ladattava t&i

kotiinpaluuta varten

DJI GO 4: akun varaustason imaisinpalkki
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A

e DJI GO 4:n varaustason ilmaisinpalkin varilliset vyohykkeet ja merkit kuvaavat arvioitua jaljella

olevaa lentoaikaa. Ne muuttuvat automaattisesti nelikopterin sijainnin ja tilan perusteella.

* Jos nykyinen varaustaso riittdé vain nelikopterin laskeutumiseen sen nykyisestéa korkeudesta,
erittéin alhainen varaustaso -varoitus kytkeytyy paélle ja nelikopteri laskeutuu automaattisesti.
T&té toimintoa ei voi peruuttaa. Jos on olemassa tdrmaysvaara, liikkuta kaasuohjainta yléspéin
ja yrita ohjata nelikopteria toiseen suuntaan.

* Jos akun varaustaso on riittava, DJI GO 4:n varaustason ilmaisinpalkki nayttaa jaljella olevan
lentoajan, joka perustuu akun senhetkiseen varaustasoon.

Jos akun varaustason varoitus tulee nakyviin, toimi alla olevan taulukon ohjeiden mukaan.
Kotiinpaluu ja akun varaustason varoitukset (kun kaytossa laiteohjelmisto v00.06.00.00)

Varoitus

Alhainen

Nelikopterin
tilaniimaisin

Vilkkuu hitaasti

akun varaus punaisena

Erittain
alhainen
akun
varaus

Vilkkuu nopeasti
punaisena

DJI GO 4 -sovellus

Tarjoaa mahdollisuuden palata
kotipisteeseen automaattisesti tai
jatkaa normaalia lentoa. Jos et tee
mitaan, nelikopteri lentéda
automaattisesti kotipisteeseen
kymmenen sekunnin kuluttua.

Naytto vilkkuu punaisena.

Huomautukset/ohjeet

Akun varaustaso on alhainen.
Lennéta nelikopteri takaisin ja
laskeudu viipymatta. Pysayta
sitten moottorit ja vaihda akku.

Nelikopteri laskeutuu
automaattisesti.

Taté toimintoa ei voi peruuttaa.
Jos on olemassa tormaysvaara,
likuta kaasuohjainta ylospain

ja yrité ohjata nelikopteria
toiseen suuntaan.

Kotiinpaluu ja akun varaustason varoitukset (kun kaytdssa laiteohjelmisto v01.00.00.00)

Varoitus ~ Ohjeet Nelikopterin -,y 50 4 sovellus ~ Toimenpiteet
tilaniimaisin
Alelld Valitse vaihtoehto. Jos et tee
Jaljella oleva" e Valitse Kotiinpaluu tai o . L
varaustaso riittaa ik ol mitéén, nelikopteri siirtyy
kotiinpaluuseen. Jatka normaalia entoa. Kotiinpaluu-tilaan.
Valitse vaihtoehto.
Ahainen | Jaliella oleva Vilkkuu Hétakotiinpaluu (nelikoptert
akun varaustaso riittéé hitaasti laskeutuu 50 metriin ja
varaustaso | hatékotiinpaluuseen | punaisena Valitse Hatakotiinpaluu | palaa kotipisteeseen) tai jatka

(kun nelikopteri on
Kotiinpaluu-tilassa,
RC-signaali on
normaali ja korkeus
onyli 50 m).

tai jatka Kotiinpaluu-
tilassa.

Kotiinpaluu-tilassa (nelikopteri
lentaa kotipisteeseen
laskematta korkeutta). Jos et
tee mitaan, nelikopteri siirtyy
Hatakotiinpaluu-tilaan.
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Varoitus ~ Ohjeet l\_lehkoptg "M DJIGO 4 -sovellus Toimenpiteet
tilanilmaisin
Jéljella oleva
varaustaso riittéa
Ahainen | hatélaskeutumiseen | | Nelikopteri laskeutuu. , .
akun (kun nelikopterion | Vilkkuu hitaasti Toimint L Nelikopteri laskeutuu
varaustaso Kotiinpaluu-tilassa | punaisena oimintoa et vol valittdmasti.
ja RC-signaali on peruuttaa.
normaali).
Nelikopteri
laskeutuu 10 Nelikopteri laskeutuu Nelikonteri laskeut
i elikopteri laskeutuu
sekunnin ..kU'Uttua kymmenen sekunnin b )
(kun lenné&t o kymmenen sekunnin
normaalisti erittain kuluttua. Toimintoa Kuluttua
Erittain alhaisella akun Vilkk ei voi peruuttaa.
alhainen varaustasolla). fIKKuu
nopeasti
akun Nelikopteri unaisena
varaustaso | | CIKopten P
laskeutuu
automaattisesti Nelikopteri laskeutuu : .
= R, Nelikopteri laskeutuu
(kun lennét valittdmasti. Toimintoa valittsmasti
normaahsh erittéin 6 voi peruttaa.
alhaisella akun
varaustasolla).

Varokotiinpaluu (Failsafe RTH)

Nelikopteri voi muodostaa reaaliaikaisen kartan lentoreitistdan lennon aikana eteen suunnatun optisen
jarjestelman avulla. Jos kotipiste on tallennettu ja kompassi toimii normaalisti, Varokotiinpaluu aktivoituu
automaattisesti, jos kauko-ohjaimen signaali katoaa yli kahdeksi sekunniksi.

Kun Varokotiinpaluu aktivoituu, nelikopteri alkaa seurata alkuperéisté lentoreittiddn kotiin. Jos kauko-
ohjaimen signaali palautuu 60 sekunnin kuluessa Varokotiinpaluu-toiminnon aktivoitumisesta, nelikopteri
leijuu senhetkisessa paikassaan kymmenen sekuntia ja odottaa pilotin kaskyja. Kayttéja voi peruuttaa
Varokotiinpaluun ja ottaa nelikopterin hallintaansa napauttamalla € -kuvaketta DJI GO 4 -sovelluksessa
tai painamalla kauko-ohjaimen paluupainiketta. Jos pilotti ei anna kaskyé&, nelikopteri lentdd suoraan
kotipisteeseen. Jos kauko-ohjaimen signaali on yha kateissa 60 sekunnin kuluttua Varokotiinpaluun
aktivoinnista, nelikopteri lakkaa seuraamasta alkuperaista lentoreittiddn ja lentdé suoraan kotipisteeseen.

& * Jos nelikopteri on yli kahden kilometrin tai alle 50 metrin paéssa kotipisteesta kotiinpaluun
alkaessa, nelikopteri ei seuraa alkuperaista lentoreittia vaan lentd& suoraan kotipisteeseen.
* Huomaa, ettd GEO-vydhykkeet voivat vaikuttaa nelikopterin kykyyn seurata alkuperaista
lentoreitti&.
* Kun nelikopteri havaitsee esteita lennon aikana, se lopettaa alkuperaisen lentoreitin
seuraamisen ja lentada suoraan kotipisteeseen.
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Kotiinpaluu

Alykas kotiinpaluu, Alhaisen varaustason kotiinpaluu ja Varokotiinpaluu noudattavat kaikki samaa

menettelya:

1. Nelikopteri sdatdé suuntaansa.

2. a. Jos nelikopteri on yli 20 metrin padsséa kotipisteesta kotiinpaluun alkaessa, se nousee esiasetettuun
kotiinpaluukorkeuteen ja lentda kotipisteeseen 12 m/s nopeudella. Jos nelikopterin nykyinen korkeus
on korkeammalla kuin kotiinpaluukorkeus, se lentdéa kotipisteeseen nykyisessé korkeudessa.
Eteen ja taakse suunnatut optiset jarjestelmat ovat kaytossa.

b. Jos nelikopteri on 5-20 metrin paassa kotipisteesta kotiinpaluun alkaessa:
i. Jos Nykyinen korkeus -vaihtoehto on valittuna, nelikopteri lentda kotipisteeseen nykyisessa
korkeudessa, paitsi jos nykyinen korkeus on alle 2 metrig, jolloin nelikopteri nousee 2 metriin ja
lentéa sitten kotipisteeseen 3 m/s nopeudella.
ii. Jos Nykyinen korkeus -vaihtoehtoa ei ole valittuna, nelikopteri laskeutuu valittémasti.

c. Jos nelikopteri on alle 5 metrin paéassa kotipisteesta kotiinpaluun alkaessa, se laskeutuu
valittémasti.

3. Kun nelikopteri on saapunut kotipisteeseen, se laskeutuu ja moottorit pyséhtyvat.

1 Kotipisteen tallennus 2 Kotipisteen vahvistaminen 3 Kauko-ohjaimen signaalia ei [6ydy

ey ol " B

& &8 =

4 Signaali kateissa pitkaan 5 Kotiinpaluu (sd&dettava korkeus) 6 Laskeutuminen

R

X

& o

Esteiden vaistdminen kotiinpaluun aikana

Edellyttéden, ettd valaistus on riittdvd eteen ja taakse suunnattujen optisten jarjestelmien toiminnan
kannalta, Mavic 2 Pro/Zoom tunnistaa ja pyrkii aktiivisesti vaistdmaan esteet kotiinpaluun aikana.
Esteiden vaistdmismenettely on seuraavanlainen:

1. Nelikopteri hidastaa vauhtiaan, kun se havaitsee esteen.

2. Nelikopteri pysahtyy, leijuu paikallaan ja nousee, kunnes se ei enda havaitse estetta.

3. Kotiinpaluu jatkuu. Nelikopteri lentaa kotipisteeseen uudessa korkeudessa.
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B

Nelikopteri ei voi palata kotipisteeseen, jos GPS-signaali on heikko tai sita ei 16ydy.

Alykés kotiinpaluu ja Alhaisen varaustason kotiinpaluu -tiloissa nelikopteri nousee automaattisesti 20 metrin
(65 ft) korkeuteen. Kun se on saavuttanut vahintadn 20 metrin (65 ft) korkeuden, liikuta kaasuohjainta, jolloin
nelikopteri lopettaa nousemisen ja lentaa kotipisteeseen nykyisessa korkeudessa.

Nelikopteri ei pysty vaistdméaan esteité Varokotiinpaluu-tilassa, jos eteen ja taakse suunnatut optiset
jérjestelméat eivat ole kéytdssa. Ennen jokaista lentoa on tarkeaa asettaa soveltuva kotiinpaluukorkeus. Avaa
DJI GO 4 -sovellus, napauta 3G -kuvaketta ja aseta kotiinpaluukorkeus.

Voit sé&della nelikopterin nopeutta ja korkeutta kotiinpaluun aikana kauko-ohjaimella tai DJI GO 4 -
sovelluksella, mutta lennonohjain ohjaa lentosuuntaa.

Kotiinpaluun aikana nelikopteri ei pysty havaitsemaan tai vaistamaan sivulla olevia esteita.

Laskeutumissuojaus

Laskeutumissuojaus aktivoituu Alykés kotiinpaluu -toiminnon aikana ja nelikopteri laskeutuu seuraavasti:

1. Kun laskeutumissuojaus havaitsee maanpinnan soveltuvan laskeutumiseen, nelikopteri laskeutuu
varovasti.

2. Jos maanpinta ei sovellu laskeutumissuojaustoiminnon mielesta laskeutumiseen, nelikopteri leijuu
paikallaan ja odottaa pilotin vahvistavan maanpinnan soveltuvuuden laskeutumiseen.

3. Jos laskeutumissuojaus ei ole kaytdssa, DJI GO 4 antaa laskeutumiskehotuksen, kun nelikopteri
laskeutuu alle 0,5 metriin. Veda kaasuohjain alas sekunniksi tai laskeudu sovelluksen automaattisen
laskeutumissaatimen avulla.

Laskeutumissuojaus aktivoituu Alhaisen varaustason kotiinpaluu- ja Varokotiinpaluu-tiloissa. Nelikopteri

tekee seuraavat toimenpiteet:

Alhaisen varaustason kotiinpaluu- ja Varokotiinpaluu-tilojen aikana nelikopteri leijuu 2 metrin korkeudessa

maanpinnan yldpuolella ja odottaa pilotin vahvistavan maanpinnan soveltuvuuden laskeutumiseen. Veda

kaasuohjain alas sekunniksi tai laskeudu sovelluksen automaattisen laskeutumissaatimen avulla.

Laskeutumissuojaus aktivoituu, ja nelikopteri suorittaa edella luetellut laskeutumistoimenpiteet.

A Optiset jarjestelmat eivat ole kaytossa laskeutumisen aikana. Noudata varovaisuutta, kun lasket
nelikopterin maahan.

Tarkkuuslaskeutuminen
Mavic 2 Pro/Zoom automaattisesti skannaa ja yrittaa 16yta& kotipistetta vastaavia maaston ominaisuuksia

kotiinpaluun aikana. Kun nykyinen maasto vastaa kotipisteen maastoa, Mavic 2 Pro/Zoom aloittaa
laskeutumisen. DJI GO 4 -sovelluksessa nakyy viesti, jos kotipistettd vastaavaa maastoa ei 10ydy.

& « Tarkkuuslaskeutumisen onnistuminen riippuu seuraavista tekijoista:

a. Kotipiste on tallennettava lentoonldhddn yhteydessé, eiké sitd saa muuttaa lennon aikana,
koska muutoin kotipisteen maaston ominaisuudet eivat jaé nelikopterin muistiin.

b. Nelikopterin on noustava lentoonlahd®n yhteydessa 7 metria pystysuunnassa, ennen kuin se
voi alkaa lentdmé&an vaakasuunnassa.

c. Kotipisteen maaston ominaisuuksien on pysyttava suurelta osin muuttumattomina.

d. Kotipisteen maaston on erotuttava muista maastoista riittavasti.

e. Valaistusolosuhteet eivat saa olla liian valoisat tai liian pimeat.

* Seuraavat toiminnot ovat kaytettavissa tarkkuuslaskeutumisen aikana:
a. Nopeuta laskeutumista painamalla kaasuohjainta alaspain.

b. Pysayta tarkkuuslaskeutuminen liikuttamalla ohjainsauvoja mihin tahansa suuntaan. Mavic 2
Pro/Zoom laskeutuu pystysuorassa, kun ohjainsauvat vapautetaan.
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Optiset jarjestelmat ja infrapunatunnistinjarjestelmat

Mavic 2 Prossa/Zoomissa on eteen, taakse, alas ja sivuille suunnatut optiset jarjestelmét seka ylos ja
alas suunnatut infrapunatunnistinjarjestelmét esteiden tunnistamista varten (jos valaistusolosuhteet ovat
riittavat).

Eteen, taakse ja alas suunnattujen optisten jarjestelmien kuusi kameraa sijaitsevat nelikopterin etu- ja
takaosassa sekd alapuolella. Sivusuuntainen optinen jarjestelma koostuu kahdesta kamerasta, jotka
sijaitsevat nelikopterin kummallakin puolella.

Yi6s ja alas suunnattujen infrapunatunnistinjarjestelmien kaksi 3D-infrapunamoduulia  sijaitsee
nelikopterin yla- ja alapuolella.

Alas suunnattu optinen jarjestelmé ja infrapunatunnistinjarijestelma auttavat nelikopteria séilyttamaan
nykyisen sijaintinsa ja lejjumaan paikallaan tarkemmin sek& lentdméaan sisdtiloissa tai muissa
ymparistdissa, joissa GPS-signaali ei ole kéytettavissa. Nelikopterin pohjassa sijaitseva lisévalo parantaa
nakyvyyttd heikoissa valaistusolosuhteissa ja helpottaa siten alas suunnatun optisen jarjestelman
toimintaa.

Yl6s suunnattu

Eteen suunnattu ) 2 infrapunatunnistinjérjestelméa

optinen jéarjestelméa

T

\

=S

| r
-

K —— - U
- - > \ ivhstitintainen optinen jarjestelma —y Sivusuuntaineh optinen
"& — jarjestelma L
P
%) f—
Lisdvalo pohjassa
Alas suunnattu optinen Alas suunnattu infrapunatunnistinjarjestelma Taakse suunnattu optinen jarjestelma

jariesteima

Tunnistusalue
Optisten jarjestelmien tunnistusalueet ovat alla olevien kuvien mukaiset. Huomaa, etta nelikopteri ei pysty

havaitsemaan tai vaistamaan esteité, jotka eivat ole tunnistusalueella.
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Optisen jarjestelmén kameroiden kalibrointi
Nelikopteriin asennetut optisen jarjestelman kamerat on kalibroitu tehtaalla. Jos nelikopteri térmaa
johonkin, kamerat on kalibroitava DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelmalla tai DJI GO 4 -sovelluksella.

Optisen jarjestelman kameroiden kalibrointi onnistuu tarkimmin DJI Assistant 2 for Mavic -
ohjelmalla. Kalibroi eteen suunnatut optisen jarjestelmén kamerat noudattamalla seuraavia
vaiheita. Kalibroi muut optisen jarjestelman kamerat toistamalla vaiheet.

Suuntaa nelikopteri kohti nayttéa Kohdista ruudut K&énna ja kallista nelikopteria

Jos optisen jarjestelman kalibrointi on tarpeen, DJI GO 4 lahettdd iimoituksen. Jos lahella ei ole
tietokonetta, sovelluksessa voi suorittaa pikakalibroinnin. Kéynnistd pikakalibrointi napauttamalla
nelikopterin tilapalkkia ja optisia sensoreita.

« Pikakalibrointi on vain pikaratkaisu optisen jarjestelman ongelmiin. Kun mahdollista, kytke
nelikopteri tietokoneeseen ja suorita taysi kalibrointi DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelmalla.

» Suorita kalibrointi vain teksturoiduilla pinnoilla, kuten ruoholla tai kun valaistusolosuhteet ovat

« riittavat. Ala kalibroi nelikopteria erittain heijastavilla pinnoilla, kuten marmorilla tai keraamisilla
laatoilla.

Optisten jarjestelmien kayttaminen

Alas suunnattu optinen jarjestelmé ja infrapunatunnistinjariestelma kaynnistyvat automaattisesti, kun
nelikopteri kaynnistetdan. Lisatoimenpiteitd ei tarvita. Kun alas suunnattu optinen jarjestelma on
kaytossa, nelikopteri voi lejjailla myds ilman GPS-signaalia.

<<<((<<<§

Alas suunnattua optista jarjestelmaa kaytetdan yleensa sisétiloissa, joissa GPS ei ole kaytettavissa. Alas
suunnattu optinen jarjestelma toimii parhaiten, kun nelikopteri on 0,5-11 metrin (1,6-33 ft) korkeudessa.
Huomaa, ettd jos nelikopterin korkeus on yli 11 metrida (33 ft), se voi vaikuttaa optiseen
paikannustoimintoon.
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Kayta alas suunnattua optista jarjestelmad noudattamalla seuraavia ohjeita:

1. Varmista, etté nelikopteri on P-tilassa ja aseta se tasaiselle pinnalle.
Huomaa, etté alas suunnattu optinen jarjestelma ei toimi kunnolla, jos pinnoissa
ei ole selkeitéd kuviovaihteluita.

2. Kaynnista nelikopteri. Nelikopteri leijuu paikallaan lentoonlahdon jalkeen. Nelikopterin tilailmaisimet
vilkkuvat kahdesti vihnredna, mika tarkoittaa, etta alas suunnattu optinen jarjestelma toimii.

Kun eteen ja taakse suunnatut optiset jarjiestelmat ovat kaytdssa, nelikopteri voi jarruttaa, kun se havaitsee
edessaan esteita. Eteen ja taakse suunnatut optiset jarjestelmat toimivat parhaiten, kun valaistus on riittava
ja esteet ovat selkeésti merkittyjé tai kuvioituja. Jotta jarrutusaikaa on riittavasti, nelikopteri ei saa lentdéa

eteenpain yli 50 km/h:n (31 mph) nopeudella tai taaksepain yli 42 km/h:n (27 mph) nopeudella.

Sivusuuntaiset optiset jarjesteimat edellyttavat parempaa valaistusta ja selkedmmin kuvioituja tai merkittyja
esteitd. Ne eivat pysty tunnistamaan likkuvia kohteita, kuten ihmisié, ajoneuvoja, puiden oksia tai vilkkuvia
valoja. Sivusuuntaiset optiset jarjestelmat ovat kaytettavissa vain joissakin alykkaissa lentotiloissa ja

Tripod-tilassa. Kulmanopeuden raja on 24°/s ja sivuttaisen nopeuden raja on 29 km/h (18 mph).

AN

« Sivusuuntaisilla optisilla jarjestelmillé on rajallinen kyky tunnistaa ja vaistaa esteité, ja ymparisto voi
my0s vaikuttaa sen suorituskykyyn. Muista séilyttaa nakoyhteys nelikopteriin ja kiinnitd huomiota DJI
GO 4 -sovelluksen antamiin kehotuksiin. DJI ei ota vastuuta sivusuuntaisten optisten jarjestelmien
kayton aikana vaurioituneista tai kadonneista nelikoptereista.

Optinen jarjestelma ei toimi kunnolla sellaisten pintojen paalla, joissa El ole selkeita, vaihtelevia kuvioita.
Optinen jarjestelma toimii vain, kun nelikopteri on 0,5-50 metrin korkeudessa. Huomaa, etta jos
nelikopterin korkeus on yli 11 metria (33 ft), se voi vaikuttaa optiseen paikannustoimintoon.

.

Pohjassa sijaitseva lisévalo otetaan automaattisesti kayttéon, kun ympériston valaistus on liian heikko ja
kun lentokorkeus on alle 5 metrid. Huomaa, etté lisévalon kaytto voi vaikuttaa optisen jarjestelman
kameroiden suorituskykyyn. Lenn& varovasti, jos GPS-signaali on heikko.

Optinen jarjestelma El valttdmatta toimi kunnolla, kun nelikopteri lentéda veden tai lumen peitossa
olevien alueiden ylla.

.

Huomaa, etté optinen jarjestelma El valttdmétté toimi kunnolla, jos nelikopteri lentéa liian nopealla
vauhdilla. Lenn& varovasti, kun lennat yli 10 m/s (32,8 ft/s) nopeudella 2 metrin (6,6 ft) korkeudessa tai
yli 5 m/s (16,4 ft/s) nopeudella 1 metrin (3,3 ft) korkeudessa.

Kéyté nelikopteria varovasti seuraavissa tilanteissa:

. Kun lennat yksivéristen pintojen yli (esim. kokonaan mustat, valkoiset, vihreét pinnat).
. Kun lennét erittain heijastavien pintojen yli.
. Kun lennéat veden tai l&pinékyvien pintojen yli.
. Kun lennét likkuvien pintojen tai kohteiden yli.
. Kun lennat alueella, jossa valaistus muuttuu usein tai huomattavasti.
Kun lennat erittdin tummien (< 10 luksia) tai kirkkaiden (> 40 000 luksia) pintojen yli.
g. Kun lennét erittain voimakkaasti infrapunaséteité heijastavien tai imevien pintojen yli (esim. peilit).
h

- 0 O O T o

. Kun lennét pintojen yli, joissa ei ole selkeita kuvioita tai tekstuuria.

. Kun lennat pintojen yli, joissa on toistuvia samanlaisia kuvioita tai tekstuureita (esim. samanlaiset laatat).
j. Kun lennat pinta-alaltaan pienten esteiden yli (esim. puun oksat).

22
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& * Pida anturit aina puhtaina. ALA peukaloi antureita. Ala peita infrapunatunnistinjarjestelmaa.

* Optinen jarjestelma ei valttdmatta pysty tunnistamaan alustan kuvioita heikoissa
valaistusolosuhteissa (alle 100 luksia).

« Jos nelikopterin nopeus ylittdd 50 km/h (31 mph), optisella jarjestelmélla ei ole riittavasti aikaa
jarruttaa ja pyséayttaa nelikopteria turvallisen etaisyyden paahan esteesta.

* Jos nelikopteri térméaa johonkin, kamera on kalibroitava. Kalibroi etukamerat, jos DJI GO 4
kehottaa tekemaén niin.

« Al4 lenna sateisina tai sumuisina paivina tai jos nakyvyys ei ole hyva.

* Tarkista seuraavat asiat aina ennen lentoonlahtta:

a. Varmista, etté infrapunatunnistinjarjestelmén ja optisen jarjestelmén lasien p&alla ei ole
tarroja tai muita peitteita.

b. Jos laseissa on likaa, polya tai vettd, puhdista ne pehmealla liinalla. Ala kéyta alkoholia
sisdltavia puhdistusaineita.

c. Jos infrapunatunnistinjéarjestelman ja optisen jarjestelman lasit ovat vaurioituneet, ota
yhteytta DJI-tukipalveluun.

* The Upward Infrared Sensing System only detects straight line distances directly above the
sensor and not the entire aircraft. Additionally, large obstacles such as roofs can be detected,
but tiny obstacles such as leaves or electrical wires cannot. Fly with caution and do not rely
solely on the Upward Infrared Sensing System to detect obstacles above the aircraft.

« Do not obstruct the Downward Vision System and Downward Infrared Sensing System before
takeoff. Otherwise, the aircraft cannot take off again after landing and will have to be restarted.

Alykkaat lentotilat

Mavic 2 Pro/Zoom tukee &lykkéité lentotiloja, joita ovat Hyperlapse, QuickShots, ActiveTrack
2.0, Kohdepiste (POI 2.0), Reittipisteet, TapFly, ja Elokuvatila. Valitse Alykas lentotila DJI GO 4 -
sovelluksessa. Varmista, ettd akun varaustaso on riittava ja ettéd nelikopteri on P-tilassa, kun
kaytat Alykkéita lentotiloja.

Hyperlapse
Hyperlapse -kuvaustiloja ovat Vapaa, Ympyré, Kurssin lukitus ja Reittipiste.
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Vapaa

Nelikopteri ottaa automaattisesti valokuvia ja luo timelapse-videon. Vapaa-tilaa voidaan kayttad, kun
nelikopteri on maassa. Ohjaa lentoonlahddn jalkeen nelikopterin korkeutta, lentonopeutta ja gimbaalin
kulmaa kauko-ohjaimella. Liikuta ohjainsauvoja ja kiihdyté tasaisella nopeudella kahden sekunnin ajan.
Paina sitten C1-painiketta. Nopeus on nyt maéritetty, ja nelikopteri jatkaa lentdmistd kyseisella
nopeudella valokuvien ottamisen ajan. Nelikopterin suuntaa voidaan yha séadella. Kéyté Vapaa-tilaa
seuraavasti:

1. Aseta véliaika ja videon kesto. Naytdssa nakyy otettavien valokuvien maara ja kuvausajan pituus.

2. Aloita napauttamalla suljinpainiketta.

Ympyra

Nelikopteri ottaa automaattisesti valokuvia lentdessaan valitun kohteen ympaérilld ja luo timelapse-
videon. Nelikopteri voi kiertdd ympyréa joko myotapaivaan tai vastapaivaan. Huomaa, etta nelikopteri
poistuu  Ympyra-tilasta, jos se saa jonkin komennon kauko-ohjaimesta. Kaytd Ympyra-tilaa
seuraavasti:

1. Aseta véliaika ja videon kesto. Naytdssa nakyy otettavien valokuvien maara ja kuvausajan pituus.
2. Valitse kohde naytolta.

3. Aloita napauttamalla suljinpainiketta.

Kurssin lukitus

Mavic 2 Pro/Zoom -kopterilla Kurssin lukitus -tilaa voidaan kayttéd kahdella tavalla. Ensimmaéisessa
vaihtoehdossa nelikopterin suunta Iukitaan, mutta kohdetta ei voida valita. Toisessa vaihtoehdossa
nelikopterin  suunta lukitaan ja se lentdd valitun kohteen ympadrilla. Kaytd Kurssin lukitus -tilaa
seuraavasti:

1. Aseta véliaika ja videon kesto. Naytdssa nakyy otettavien valokuvien maara ja kuvausajan pituus.

2. Aseta lentosuunta.

3. Valitse kohde (jos kéaytdssa).

4. Aloita napauttamalla suljinpainiketta.

Reittipisteet

Nelikopteri ottaa automaattisesti valokuvia 2-5 reittipisteestéd koostuvalla lentoreitilla ja luo timelapse-
videon. Nelikopteri voi lentéa reittipisteesta 1 pisteeseen 5 tai reittipisteesta 5 pisteeseen 1. Huomaa,
ettd nelikopteri poistuu Reittipisteet-tilasta, jos se saa jonkin komennon kauko-ohjaimesta. Kayta
Reittipisteet-tilaa seuraavasti:

1. Aseta haluamasi reittipisteet ja objektiivin suunta.

2. Aseta véliaika ja videon kesto. Naytdssa nékyy otettavien valokuvien maaré ja kuvausajan pituus.

3. Aloita napauttamalla suljinpainiketta.

Nelikopteri luo automaattisesti timelapse-videon 1080p25-tarkkuudella. Video on katseltavissa toisto-
valikossa. Voit valita kameran asetuksissa tallennusmuodoksi joko JPEG:n tai RAW:n ja tallentaa videon
siséénrakennettuun muistiin tai SD-kortille.
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A

» Jotta suorituskyky on paras mahdollinen, Hyperlapse-tilaa on suositeltavaa kayttaa yli 50 metrin
korkeudessa ja asettaa véliajan ja suljinajan eroksi vahintaan kaksi sekuntia.

Suosittelemme valitsemaan likkumattoman kohteen (esim. korkeat rakennukset, vuoristoinen maasto),
joka on turvallisen etaisyyden paassé nelikopterista (yli 15 metrid). Al valitse kohdetta, joka on liian
lahella nelikopteria.

Nelikopteri jarruttaa ja leijuu paikallaan, jos se havaitsee esteen Hyperlapse-tilan aikana.

Nelikopteri luo videon vain, jos se on ottanut vahintaan 25 valokuvaa, mika on yhden sekunnin videon
luomiseksi tarvittavien kuvien méara. Video luodaan, jos kopteri saa komennon kauko-ohjaimesta tai jos
kuvaustilasta poistutaan yhtékkié (esim. kun alhaisesta akun varaustasosta johtuva kotiinpaluu ké&ynnistyy).
Lentonopeutta ja Hyperlapse-tilan kestoa on mahdollista saatéa (kun kaytdssa on laiteohjelmisto
v01.00.01.00 tai uudempi).

Huomaa, ettd sivusuuntaiset optiset jarjestelmat ovat kaytdssa Hyperlapse-tilassa (kun kaytdssa on
laiteohjelmisto v01.00.03.00 tai uudempi).

Tehtavakirjasto

Tehtavakirjastoon voi tallentaa lentoreittejg, jotka voidaan toistaa mydhemmin.

QuickShots

QuickShots-kuvaustiloja ovat Dronie, Ympyra, Spiraali, Raketti, Bumerangi, Asteroidi ja Dolly Zoom (vain
Mavic 2 Zoom -kopterissa). Mavic 2 Pro/Zoom tallentaa videon valitun kuvaustilan mukaan ja luo sitten
automaattisesti 10 sekunnin videon. Videota voi katsella, muokata tai jakaa sosiaaliseen mediaan
toistotilassa.

SYRCYQIN

Dronie: Nelikopteri lentd& taaksepain ja nousee, samalla kun kamera on lukittuna kohteeseen.
Ympyréa: Nelikopteri kiertdd kohteen ymparilla.

Spiraali: Nelikopteri nousee ja kaartelee kohteen ymparilla.

Raketti: Nelikopteri nousee ja kamera osoittaa alaspain.

Bumerangi: Nelikopteri lentd& kohteen ympéri soikeaa rataa, nousten lentdessaan lahtdpisteesta
ja laskeutuen lentdesséan takaisin. Nelikopterin 1ahtdpiste muodostaa soikean akselin toisen
paan, kun taas akselin toinen paa sijaitsee lahtopisteen vastakkaisella puolella.

Varmista, etta tilaa on riittévasti, kun kaytat Bumerangi-tilaa: Nelikopterin ymparilla olevan sateen
on oltava vahintdan 30 metria (99 ft) ja ylapuolella on oltava tilaa vahintdan 10 metria (33 ft).

~ Asteroidi: Nelikopteri lent&é taaksepdin ja ylospéin, ottaa useita valokuvia ja lentéa sitten takaisin
" lahtopisteeseen. Luotu video alkaa panoraamakuvasta, joka on otettu korkeimmasta kohdasta ja

nayttaa sitten laskeutumisen. Varmista, etta tilaa on riittvasti, kun kaytat Asteroidi-tilaa.
Nelikopterin takana on oltava tilaa vahintédan 40 metria (132 ft) ja ylapuolella 50 metria (164 ft).
Dolly Zoom: Mavic 2 Zoom lentéaa taaksepain ja yldspain. Se sdataa zoomia lennon aikana, jotta
valittu kohde pysyy samanlaisena taustan muuttuessa.

Jos aiot kayttda Dolly Zoom -tilaa, valitse ensin nelikopterin ja kohteen valinen etaisyys. Varmista,
etta kopterin takana on vahintaén kolminkertaisesti tilaa valittuun etéisyyteen nahden, jotta

kopterilla on riittavasti tilaa lentaa.

QuickShots-tilan kayttadminen
Varmista, etté nelikopteri on P-tilassa ja etté alykkaassa lentoakussa on riittavasti varausta.
Kayta QuickShots-tilaa seuraavasti:
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1. Lahde lentoon ja leiju vahintdén 2 metrin korkeudessa (6,6 ft) maanpinnan ylapuolella.

2. Napauta DJI GO 4 -sovelluksessa (rkuvaketta, valitse sitten QuickShots ja seuraa ohjeita.
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3. Valitse kohteesi kamerandkymassa (napauta kohteen paalla olevaa ympyraé tai veda sen paélle
ruutu) ja valitse kuvaustila. Aloita tallennus napauttamalla "GO”-painiketta. Nelikopteri lentaa takaisin
lahtdpisteeseen, kun kuvaaminen on paattynyt.

4. Katso video napauttamalla [E—kuvaketta.

QuickShots-tilasta poistuminen

Voit poistua QuickShots-tilasta milloin tahansa kuvaamisen aikana siirtémallé lentotilan kytkimen S- tai
T-tilaan (jos Useita lentotiloja -asetus on valittuna DJI GO 4 -sovelluksessa). Keskeyta lento vélittdmasti
painamalla kauko-ohjaimen lennon keskeytyspainiketta tai napauta € -kuvaketta DJI GO 4 -
sovelluksessa.

A * Kayta QuickShots-tilaa paikoissa, joissa ei ole rakennuksia tai muita esteitd. Varmista, etté
lentoreitilla ei ole ihmisia, eldimia tai muita esteita. Nelikopteri jarruttaa ja leijuu paikallaan,
kun se havaitsee esteen.

« Kiinnita aina huomiota nelikopterin ympaérilla oleviin kohteisiin ja kayta kauko-ohjainta
vélttdaksesi onnettomuudet (kuten térmaykset).

« Ole erityisen varovainen seuraavissa tilanteissa, kun kaytat QuickShots-tilaa:
a. Kohde on pitk&an peittyneena tai ndkodyhteyden ulkopuolella.

. Kohde on yli 50 metrin paassa nelikopterista.
. Kohde on véreiltédan tai kuvioiltaan samanlainen kuin ympéristo.
. Kohde on ilmassa.

®© Q O T

. Kohde liikkuu nopeasti.

—

. Valaistus on erittéin heikko (< 300 luksia) tai voimakas (> 10 000 luksia).

« ALA kayta QuickShots-tilaa paikoissa, jotka ovat lahellé rakennuksia tai joissa GPS-signaali on heikko.
Muussa tapauksessa lentoreitti on epavakaa.

* QuickShots-tilaa kaytettdessa on noudatettava paikallisia yksityisyyden suojaa koskevia lakeja ja maarayksia.

* Huomaa, ettd sivusuuntaiset optiset jérjestelmét ovat kaytéssa QuickShots-tiloissa Ympyré, Spiraali ja
Bumerangi (kun kéaytdssa on laiteohjelmisto v01.00.01.00 tai uudempi).
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ActiveTrack 2.0

ActiveTrack 2.0:n avulla voit valita kohteen mobiililaitteen naytoltd. Nelikopteri saatda lentoreittiadn
seuratakseen kohdetta. Ulkoista seurantalaitetta ei tarvita. Mavic 2 Pro/Zoom voi automaattisesti
tunnistaa jopa 16 kohdetta ja kayttéda erilaisia seurantastrategioita ihmisten, ajoneuvojen ja veneiden
seuraamiseen.

ActiveTrack 2.0:n kayttd
Varmista, etta nelikopteri on P-tilassa ja etté &lykkaassé lentoakussa on riittavasti varausta. Kayta
ActiveTrack 2.0 -tilaa seuraavasti:

1. L&hde lentoon ja leiju vahintaan 2 metrin korkeudessa (6,6 ft) maanpinnan ylapuolella..

2. Napauta DJI GO 4 -sovelluksessa kuvaketta ¢9ja valitse sitten ActiveTrack 2.0.
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3. Optimaalisen suorituskyvyn varmistamiseksi on suositeltavaa valita kohde, jonka nelikopteri tunnistaa
automaattisesti. Valitse naytoltéa tunnistettu kohde ja vahvista valinta napauttamalla. Jos nelikopteri ei
ole tunnistanut haluttua kohdetta, valitse se manuaalisesti napauttamalla. Jos kohde valitaan
manuaalisesti, nelikopteri ei valttdmatta pysty seuraamaan kohdetta. Jos ruutu muuttuu punaiseksi,
kohdetta ei tunnistettu ja se on valittava uudelleen..

4. Nelikopteri véistdd automaattisesti lentoreitillé olevia esteitd. Jos nelikopteri kadottaa seuraamansa
kohteen, koska kohde likkuu lian nopeasti tai se on peittynyt, jatka seuraamista valitsemalla kohde
uudelleen.
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ActiveTrack 2.0 -tilaan sisaltyvét seuraavat alitilat:

Seuranta Rinnakkain Kohdennettu
= .
o ﬂ -
[ ]
[ ° m
_____ ﬁ llll

Nelikopteri seuraa kohdetta Nelikopteri seuraa kohdetta Nelikopteri ei seuraa kohdetta
vakioetaisyydeltd. Muuta etaisyyttéd | vakiokulmassa ja automaattisesti, mutta pitéa
kauko-ohjaimen kierto- ja kallistus- | vakioetaisyydelté edesté ja kameran suunnattuna kohteen
ohjainsauvoilla ja kaytad DJI GO 4 - | sivulta. Lenn& kohteen suuntaan lennon aikana.
sovelluksen liukusaadinta ymparilla kauko-ohjaimen Nelikopteria ohjataan kauko-
lentadksesi kohteen ympérilla. kierto-ohjainsauvan avulla. ohjaimella, mutta suuntauksen
Kohteen rajausta sd&detédan Kohteen rajausta sdadetéan hallinta ei ole kéytdssa.
vasemmalla ohjainsauvalla ja vasemmalla ohjainsauvalla ja Kohteen rajausta séadetaan
gimbaalin valitsimella. gimbaalin valitsimella. vasemmalla ohjainsauvalla ja
Kun nelikopteri havaitsee esteen Tassa tilassa nelikopteri gimbaalin valitsimella.
t&man tilan kayton aikana, se jarruttaa ja leijuu paikallaan, Nelikopteri jarruttaa
kayttaytyy seuraavasti: kun se havaitsee esteen. valittémasti, kun se havaitsee
1. Jos kauko-ohjaimella esteen.

suoritetaan jokin toiminto esteen

havaitsemisen jalkeen, nelikopteri

jarruttaa ja leijuu paikallaan.
2. Jos mitaan ei tehda, nelikopteri

yrittéa vaistaa esteen.

/N * ALA kayta ActiveTrack 2.0 -tilaa alueilla, joilla on ihmisi4, elimi tai pienikokoisia kohteita (esim. puun oksat
tai voimajohdot) tai lapinékyvié kohteita (esim. vesi tai lasi).
* Ohjaa nelikopteria hatatilanteessa manuaalisesti (paina kauko-ohjaimen lennon keskeytyspainiketta tai siirra
lentotilan kytkin S-tilaan) tai napauta €9 -kuvaketta DJI GO 4 -sovelluksessa.
Ole erityisen varovainen, kun kaytat ActiveTrack 2.0 -toimintoa seuraavissa tilanteissa:
a. Seurattava kohde ei liku tasaisella alustalla.

b. Seurattava kohde muuttaa muotoaan huomattavasti likkumisen aikana.
c. Seurattava kohde on nédkyméttdmissé pitkan aikaa.
d. Seurattava kohde likkuu lumisella pinnalla.
e. Seurattava kohde on vareiltaan tai kuvioiltaan samanlainen kuin ymparisto.
f. Valaistus on liian heikko (< 300 luksia) tai lian voimakas (> 10 000 luksia).
* ActiveTrack 2.0 -tilaa kaytettdessd on noudatettava paikallisia yksityisyyden suojaa koskevia lakeja ja
méaéaréyksia.
* Suosittelemme seuraamaan vain ihmisia (ei lapsia), ajoneuvoja ja veneita. Lenné varovasti, jos seuraat muita
kohteita.

Seurattava kohde voi vahingossa vaihtua toiseen, jos ne kulkevat I&helta toisiaan.
Seurantanopeusrajoituksen valitsemiseen on kaksi vaihtoehtoa. Turvatilassa nopeusrajoitus on enintdén 12
m/s ja Maksimitilassa enintddn 20 m/s. Huomaa, ettd nelikopteri ei pysty vaistdmaan esteitd, jos sen
nopeus ylittda 12 m/s.

Huomaa, etta sivusuuntaiset optiset jarjestelmat ovat kéaytdssa ActiveTrack 2.0 -tilassa.
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ActiveTrack 2.0 -tilasta poistuminen

Jarruta vélittdtmasti painamalla kauko-ohjaimen lennon keskeytyspainiketta. Poistu ActiveTrack 2.0 -
tilasta napauttamalla @ -kuvaketta naytolla tai siirtdmalla kauko-ohjaimen lentotilan kytkin S-tilaan. Kun
olet poistunut ActiveTrack 2.0 -tilasta, nelikopteri leijuu paikallaan, jolloin voit alkaa lennattaa sita
manuaalisesti, seurata toista kohdetta tai palata kotiin.

Kohdepiste 2.0 (POI 2.0)

Valitse kohdepisteeksi likkumaton kohde. Aseta ympyran séde, lentokorkeus ja lentonopeus. Nelikopteri
lentéda kohteen ympaérilla ndiden asetusten mukaisesti. Mavic 2 Prossa/Zoomissa kohdepisteen voi valita
GPS-paikannuksen avulla.
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1. Valitse kohdepiste naytolta: vedé ruutu halutun kohteen ympérille ja napauta GO-kuvaketta.
Nelikopteri alkaa mitata kohteen sijaintia ja lentdd kohteen Iuo, kun sijainnin mittaus on onnistunut.
Saada kohteen rajausta gimbaalin valitsimella. Myds ympyran sadetta, lentokorkeutta ja lentono-
peutta voidaan saataa lennon aikana.

* Suosittelemme valitsemaan likkumattoman kohteen (esim. korkeat rakennukset, vuoristoinen maasto),
joka on turvallisen etdisyyden padssa nelikopterista (yli 10 metri).

* Ala valitse kohdetta, joka on liian lahell4 nelikopteria.

« Ala valitse kohdetta, jossa ei ole selkeda kuviota (esim. kirkkaansininen taivas). Ala valitse liian pienia
kohteita.

* Valitse kohde, jolla on selkeét aariviivat. Muussa tapauksessa kohdetta ei valttdmatta saada keskitettya
oikein naytolle.

* Nelikopteria ei voi ohjata silloin, kun sijaintia mitataan, mutta mittaamisen voi pysayttéda ohjainsauvoilla,
lennon keskeytyspainikkeella, lennon tilakytkimella ja "STOP”-kuvakkeella.

2. Valitse kohde GPS-paikannuksella: Lennata nelikopteri manuaalisesti kohteen ylapuolelle ja vahvista
kohde painamalla C1-painiketta tai valitsemalla se DJI GO 4 -sovelluksessa. Lennatd nelikopteri
vahintadn 5 metrin paahan kohdepisteesta. Voit asettaa lentonopeuden ja kiertdmissuunnan DJI GO
4 -sovelluksessa. Aloita lento napauttamalla "GO”-painiketta. S&&dé kohteen rajausta gimbaalin
valitsimella. My®s ympyréan sadetta, lentokorkeutta ja lentonopeutta voidaan séataa lennon aikana.

A « GPS-paikannuksessa ei ole korkeusmittausta.

« Suosittelemme sdatdmaan gimbaalin kallistuskulman -90°:een, jotta GPS-sijainnin
mittaaminen on helpompaa.
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Lentoparametriasetukset

1.

5.

Lentonopeus: Lentonopeusalue on 0-10 m/s. "+”-arvo tarkoittaa, ettd nelikopteri kiertda
kohdetta vastapaivaan, ja "-"-arvo tarkoittaa, etté nelikopteri kiertdd kohdetta myotapaivaan.
Saada nopeutta liu’uttamalla ndytdn liukuséadinta tai nosta nopeusarvoa kauko-ohjaimen kierto-
ohjainsauvalla.

. Ympyrén sade: Sdada sadetté liu’'uttamalla naytdn liukusdadinta tai nosta sddearvoa kauko-

ohjaimen kallistusohjainsauvalla.

. Ympyran lentoasento: Saada lentoasentoa liu’uttamalla néytdn liukusaadinté tai nosta asentoarvoa

kauko-ohjaimen kaasuohjainsauvalla.

. Gimbaalin kulma: Ohjaa gimbaalin kd&ntymista vaakasuunnassa kaantdohjainsauvalla ja

kallistuskulmaa gimbaalin valitsimella. Keskitd gimbaali uudelleen napauttamalla kuvaketta. (Jos
GPS-paikannusta kaytetaan kohdepisteen valintaan, vain vaakasuuntainen kaanndskulma palautuu
keskelle. Jos kohdepiste on valittu naytdlla, seka kadnndskulma etta kallistus palautuvat keskelle).

Ympyrén suunta: Valitse suunta liu’uttamalla ndytén painiketta.

Kohdepiste-tilasta poistuminen
Keskeytd Kohdepiste-tila napauttamalla € -kuvaketta ndytdlia tai painamalla lennon keskeytyspainiketta.
Poistu Kohdepiste-tilasta painamalla pitkd&an lennon keskeytyspainiketta.

A * Nelikopteri jarruttaa ja leijuu paikallaan, kun se havaitsee esteen Kohdepiste-tilan kaytdn aikana.

* Jos nelikopterin keula on lennon aikana suunnattuna kohdepisteeseen, nelikopteri ei valttdmatta pysty
vaistdmaan esteita. Kayta Kohdepiste-tilaa aukealla alueella.

* Huomaa, etta sivusuuntaiset optiset jarjestelmét ovat kaytossa POI 2.0 -tilassa (kun kéaytdssa on
laiteohjelmisto v01.00.02.00 tai uudempi).

Reittipisteet
Nelikopteri lentaa reittipisteisiin asetusten mukaisessa jarjestyksessé. Lentosuuntaa ja -nopeutta voi

saataa lennon aikana. Voit valita reittipisteet lennattamalla Mavic 2 Pro/Zoom -kopterin reittipisteisiin
ja tallentamalla ne erikseen. Reittipisteet voidaan myds valita ja muokata kartalla ennen lentoon-
lahtoa:

1.

Lisaa reittipisteet ja kohdepisteet kartalle. Nelikopterin kamera osoittaa kohdepisteeseen, kun se
lentéa reittipisteiden kautta.

2. Aseta korkeus, lentonopeus ja muut parametrit napauttamalla reittipisteita.

3. Saada sijainteja vetamalla reittipisteita ja kohdepisteita.
4. Lentonopeus, varoasetukset ja nelikopterin kayttaytyminen voidaan maarittaa reittipisteiden

tallentamisen jélkeen.
. Reittipisteet ja kohdepistetiedot voidaan tallentaa sovellukseen manuaalisesti, kun niitd muokataan
kartalla, ja lentoreitti voidaan tallentaa ja toistaa.

A * Haastavissa ymparistdissa, kuten kerrostalojen ympardimilla alueilla on suositeltavaa asettaa
reittipisteet lentdmalla kuhunkin reittipisteeseen manuaalisesti.
* Reittipisteet ovat kaytettévissa vain, kun kaytdssa on nelikopterin laiteohjelmisto v01.00.03.00
tai uudempi ja DJI GO 4 v4.3.12 tai uudempi.
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TapFly
TapFly-tilassa on kolme alitilaa: Eteenpéin, Taaksepain ja Vapaa. Jos valaistusolosuhteet ovat sopivat,
nelikopteri vaistad havaitsemansa esteet automaattisesti.

Eteenpéin: Nelikopteri lentdd kohti kohdetta, samalla kun eteen suunnattu optinen jéarjestelmé havainnoi
esteita.

Taaksepain: Nelikopteri lentédad kohteesta vastakkaiseen suuntaan, samalla kun taakse suunnattu optinen
jérjestelmé& havainnoi esteita.

Vapaa: Nelikopteri lentad kohti kohdetta. Nelikopterin suuntaa voidaan ohjata vapaasti kauko-ohjaimella.
Nelikopteri ei pysty vdistdmaan esteita tassa tilassa. Lenna varovasti.

TapFly-tilan kayttaminen

Varmista, etta nelikopteri on P-tilassa ja etté alykkaassa lentoakussa on riittévasti varausta.
Kéayta TapFly-tilaa seuraavasti:

1. L&hde lentoon ja leiju vahintddn 1 metrin korkeudessa (3,3 ft) maanpinnan ylapuolella.

2. Napauta DJI GO 4 -sovelluksessa (o) -kuvaketta, valitse sitten alitila ja seuraa ohjeita.

T in fight (GPS)

1600 1/8000 +0.3 AUTO || 2068 [ 4k/24  20:33

Gy (e

2
o]
v @ ®

»-

Forward Backw; Free

5

3. Napauta kohdetta ja odota, etta "GO” tulee nakyviin. Vahvista valinta napauttamalla "GO”-painiketta

ja nelikopteri lentdd kohteeseen automaattisesti. Jos kohdetta ei voida saavuttaa, ndyttdédn tulee

viesti. Valitse téssé tapauksessa toinen kohde ja yritd uudelleen. Voit vaihtaa kohteen kesken lennon
napauttamalla nayttéa.

TapFly-tilasta poistuminen

Paina kauko-ohjaimen lennon keskeytyspainiketta tai veda ohjainsauvaa lentosuuntaan nhden
vastakkaiseen suuntaan, jolloin nelikopteri jarruttaa ja jaa leijumaan paikalleen. Palaa TapFly-tilaan
napauttamalla néyttdd. Poistu TapFly-tilasta napauttamalla € -kuvaketta tai siirtamalla lentotilan kytkin
S-tilaan.
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A * ALA kayta TapFly -tilaa alueilla, joilla on ihmisia, el&imia tai pienikokoisia kohteita (esim. puun
oksat tai voimajohdot) tai lapinékyvia kohteita (esim. vesi tai lasi). TapFly ei valttamatta toimi
kunnolla, kun nelikopteri lentéda veden tai lumen peitossa olevien alueiden ylla.

* TapFly-tilassa valitut ja todelliset lentoreitit voivat poiketa toisistaan.
* Kohteen valinta-alue on rajoitettu. Et voi valita kohdetta, joka on lahella naytén yla- tai
alareunaa.

Elokuvatila
Valitse Elokuvatila DJI GO 4 -sovelluksessa napauttamalla. Elokuvatilassa nelikopterin jarrutusmatka
pitenee ja pydrimisnopeus pienenee. Nelikopteri hidastaa nopeuttaa hiljalleen, kunnes se pysahtyy.

Edistykselliset pilotin apujarjestelmat (APAS)

Edistykselliset pilotin apujérjestelmét (APAS) -toiminto on kaytettavissd P-tilassa. Kun APAS on
kaytossa, nelikopteri reagoi kayttajan komentoihin ja suunnittelee reittinsé seké ohjainsauvan liikkeiden
ettd lentoympariston mukaan. APAS helpottaa esteiden véaistdmista, tekee kuvaamisesta sujuvampaa ja
tarjoaa paremman lentokokemuksen.

Kun APAS on kéytdssa, nelikopteri pysahtyy painamalla kauko-ohjaimen lennon keskeytyspainiketta tai
napauttamalla @ -kuvaketta DJI GO 4 -sovelluksessa. Nelikopteri leijuu paikallaan kolme sekuntia ja
odottaa pilotin kaskyja.

Ota APAS kayttdon napauttamalla £ -kuvaketta DJI GO 4 -sovelluksessa.

A * APAS-toiminto poistetaan kaytdsta automaattisesti, kun kéytdssa on alykkaat lentotilat. Toiminto otetaan
takaisin kayttdon automaattisesti, kun alykkaista lentotiloista on poistuttu.

* APAS-toiminto on kaytdssa vain, kun nelikopteria lennatetaan eteen- ja taaksepain. APAS ei ole kaytdssa, jos
nelikopteri lentad vasemmalle tai oikealle.

* Nelikopteri leijuu paikallaan, jos sen eteen tulee este, jota ei voi vaistaa. Nelikopteri ei pysty havaitsemaan ja
vaistdmaan sen alapuolella olevia esteita.

* Varmista, etta kaytat APAS-toimintoa, kun optiset jarjestelmét ovat kaytossa. Varmista, etta halutulla
lentoreitilla ei ole ihmisid, elaimia, pienikokoisia kohteita (esim. puun oksat) tai lapinakyvia kohteita (esim. lasi
tai vesi).

* APAS ei valttamétta toimi kunnolla, kun nelikopteri lentda veden tai lumen peitossa olevien alueiden ylla.

* Ole erityisen varovainen, kun lennét erittéin pimeissé (< 300 luksia) tai valoisissa (> 10 000 luksia)
ymparistoissé.

* APAS ei valttamatta toimi kunnolla, kun nelikopteri lentdé lahella lentorajojaan tai GEO-vydhykkeilla.

* Tarkista nelikopterin tilapalkki DJI GO 4 -sovelluksessa ja varmista, etta nelikopteri toimii normaalisti APAS-
tilassa.

* APAS pysyy aktiivisena riippumatta DJI GO 4 -sovelluksen Optinen esteen vaistdminen -asetuksista.

Lentotallennin

Lentotiedot, kuten lentotelemetria, nelikopterin tilatiedot ja muut parametrit, tallennetaan automaattisesti
kopterin sisdiseen tallentimeen. Tietoja voi tarkastella DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelmalla.
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Potkurien kiinnittdminen ja irrottaminen

Mavic 2 Pro/Zoom kayttaa hiljaisia potkureita. Potkureita on kahdenlaisia, ja ne on suunniteltu siten, etta
ne pydrivat eri suuntiin. Valkoiset merkit osoittavat, mihin moottoreihin potkurit on kiinnitettava.

Merkitty Merkitsematon
Kiinnitd moottoreihin, joissa on valkoiset merkit Kiinnita moottoreihin, joissa ei ole valkoisia merkkeja

yﬂ Kiinnita ja kirista potkurit kiertdmalla niitd nuolen osoittamaan suuntaan.

Potkurien kiinnittdminen
Kiinnita valkoisella merkityt potkurit moottoreihin, joissa on valkoiset merkit ja merkitsemattémat potkurit

merkittdmiin moottoreihin. Paina jokainen potkuri moottoria vasten ja kierra sitd, kunnes se on kunnolla
kiinni.

Merkitty Merkitsematon

Potkurien irrottaminen
Paina potkureita moottoreita vasten ja kierra niitd avaussuuntaan.

A

Potkurin lavat ovat teravia. Késittele niité varovasti.
Kayta vain alkuperaisia DJI-potkureita. Ala sekoita potkurityyppeja.

Varmista ennen jokaista lentoa, etté kaikki potkurit ovat hyvassé kunnossa. Ala kayta vanhoja,
lohjenneita tai rikkinaisia potkureita.

Varmista ennen jokaista lentoa, etta potkurit ja moottorit on kiinnitetty kunnolla.
Loukkaantumisen valttamiseksi pysy kaukana &léka koske potkureihin tai moottoreihin, kun ne pyorivat.

Aseta nelikopteri kuljetuksen tai séilytyksen ajaksi kuljetuslaukkuun. Kuljetuslaukkuun on merkitty,
mihin asentoon kopteri tulee asettaa, jotta potkurit eivét vaurioidu. Ala purista tai taivuta potkureita.
Vaurioituneet potkurit voivat vaikuttaa lentokykyyn.

Varmista, ettd moottorit on kiinnitetty kunnolla ja etta ne pyorivét kitkattomasti. Laske nelikopteri
valittémasti, jos moottori jumiutuu eiké pysty pydriméan vapaasti.

Pid& moottorit polyttdminé.

ALA yritd muuttaa moottoreiden rakennetta.

ALA koske moottoreihin lennon jalkeen, koska ne voivat olla kuumia.
ALA tuki moottoreiden tai nelikopterin rungon tuuletusaukkoja.
Varmista, etté elektroniset nopeudensaatimet kuulostavat normaaleilta, kun virta kytketédan paalle.
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Alykéas lentoakku

Mavic 2:ssa on 15,4 V, 3850 mAh:n alykas lentoakku, jossa on alykas lataus-/purkaustoiminto. Kayta
akun lataamiseen vain DJl:n hyvaksymaa AC-verkkolaitetta.

Alykés lentoakku

Akun ominaisuudet
1. Akun varaustason nayttd: LED-merkkivalot ndyttévat akun nykyisen varaustason.

2. Automaattinen purkaustoiminto: Turpoamisen estamiseksi akku purkautuu automaattisesti alle 70
prosenttiin maksimivaraustasosta, kun akku on kayttaméattdmana yli 10 paivaa. Akun purkautuminen
60 prosenttiin kestéa noin 3—-4 paivad. Akku voi tuntua hieman lampimélta purkautumisen aikana,
mika on normaalia.

. Jannitteen tasaus: Akkukennojen jannitteet tasoitetaan automaattisesti latauksen aikana.
. Ylilataussuoja: Akku lopettaa latautumisen automaattisesti, kun se on ladattu tayteen.

. Lampdtilan tunnistus: Akku latautuu vain, kun lampétila on 5° — 40 °C (41° - 104 °F).

. VYlivirtasuoja: Akku lopettaa latautumisen, jos laite havaitsee ylivirran.

. Ylipurkaussuoja: Purkautuminen loppuu automaattisesti ylipurkautumisen estamiseksi.

. Oikosulkusuoja: Virransy6ttd katkaistaan automaattisesti oikosulkutilanteessa.

© O N O O M~ W

. Akkukennojen vaurioitumissuoja: DJI GO 4 -sovellukseen tulee nékyviin varoitusviesti, jos laite
havaitsee vaurioituneen akkukennon.

10.Lepotila: Akku kytkeytyy pois paélta 20 minuutin kayttamattdméana olon jalkeen virran saastéamiseksi.
Jos akun varaustaso on alle 10 %, akku siirtyy lepotilaan ylipurkautumisen estdmiseksi. Akun
varaustason merkkivalot eivat pala lepotilassa. Heraté akku lepotilasta lataamalla se.

11.Viestinta: Nelikopteriin lahetetéan tietoja akun jannitteestd, kapasiteetista ja virrasta.

Lue Mavic 2 -&lykkaan lentoakun turvallisuusohjeet ennen kayttéa. Kayttajat ovat vastuussa kaikista
toimista ja kaytosta.

Akun kayttdminen

Akun varaustason
LED-merkkivalot

Virtapainike Alhainen

e
Korkea \J
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Akun varaustason tarkistaminen
Akun varaustason LED-merkkivalot kertovat jaljella olevan varaustason. Jos akku on pois paélta, paina
virtapainiketta, jolloin akun varaustason LED-merkkivalot syttyvat paélle ja kertovat akun varaustason.

Kytkeminen paélle/pois paalta
Kytke akku paalle tai pois paalta painamalla virtapainiketta kerran ja sitten uudelleen kahden sekunnin ajan.

Alhaisen lampétilan ilmoitus

1. Akun kapasiteetti pienenee huomattavasti, jos nelikopteria lennatetdan kylmassa ymparistéssa -10° —
5 °C (14° — 41 °F). Nelikopteria on suositeltavaa lennattda hetken paikallaan, jotta akku lampenee.
Varmista, ettd akku on ladattu tdyteen ennen lentoonlahtda.

2. Akkuja ei voi kayttaa erittain alhaisissa lampétiloissa < -10 °C (14 °F).

3. Jos lennat alhaisessa lampétilassa, keskeyta lento heti, kun DJI GO 4 -sovelluksessa nékyy varoitus
alhaisesta varaustasosta.

4. Pida akun lampétila yli 20 °C:ssa (68 °F) optimaalisen suorituskyvyn varmistamiseksi.

5. Alentunut akun kapasiteetti alhaisissa lampdtiloissa heikentéa nelikopterin tuulenkestévyytta. Lenna
varovasti.

6. Ole erityisen varovainen, kun lennat korkealla.

A Kun lennat kylméassa ymparistossa, aseta akku akkukoteloon ja pida nelikopteria kdynnissé noin
1-2 minuuttia ennen lentoonlahtda, jotta akku ehtii lammeta.

Akun lataaminen
Lataa alykas lentoakku tayteen ennen ensimmaisté kayttokertaa:

1. Kytke AC-verkkolaite virtaldhteeseen (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Liita alykas lentoakku AC-verkkolaitteeseen akun latauskaapelilla, kun akku on kytketty pois paalta.

3. Akun varaustason LED-merkkivalot nayttavat akun nykyisen varaustason latauksen aikana.

4. Alykés lentoakku on ladattu téyteen, kun kaikki varaustason LED-merkkivalot ovat sammuneet. Irrota
AC-verkkolaite, kun akku on ladattu tayteen.

Latausaika: 1 tunti ja 30 minuuttia.

& * ALA lataa dlykasta lentoakkua heti lennon jalkeen, koska sen lampétila voi olla liilan korkea.
Odota, kunnes se jadhtyy huoneenlampdiseksi, ennen kuin lataat sen uudelleen.
* AC-verkkolaite lopettaa akun lataamisen, jos akkukennojen lampétila ei ole toiminta-alueella
5°—40 °C (41° — 104 °F). Ihanteellinen latauslampdtila on 22° - 28 °C (71,6° - 82,4 °F).
* |atausasemalla (ei sisally toimitukseen) voi ladata jopa nelja akkua. Lisatietoja saat
virallisesta DJI-verkkokaupasta.

[ Jedr—ae—

Power Outlet

AC-verkkolaite

Alykés lentoakku
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Varaustason LED-merkkivalot latauksen aikana

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Varaustason LED-merkkivalot N N o~ N
; 7 N N
latauksen aikana i ! '
Akun varaustaso 0%~25% | 25%~50% 50%~75% | Ladattu tayteen
Akun suojaus
Akun suojausmekanismit
LED 1| LED 2 |LED 3 | LED 4 | Vilkkumistapa Suojaustoiminto
Vs LED 2 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa| Ylivirta havaittu
LED 2 vilkkuu kolme kertaa . .
J- \,” - Oikosulku havaittu
= sekunnissa
N LED 3 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa| Ylivirta havaittu
LED 3 vilkkuu kolme kertaa ) I .
N ) Latauslaitteen ylijannite havaittu
N sekunnissa
or LED 4 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa| Latauslampétila on lian alhainen
o LED 4 vilkkuu kolme ki
e Vilkku kolme kertaa Latauslampétila on lian korkea
sekunnissa

Alykkaan lentoakun asettaminen paikalleen
Aseta alykas lentoakku nelikopterin akkukoteloon. Varmista, etta se on kiinnitetty kunnolla ja etté akun
lukitussalvat napsahtavat paikoilleen.

Alykkaan lentoakun irrottaminen
Avaa akkukotelo painamalla lukitussalpoja alykk&an lentoakun sivuja kohti.

& « Ala koskaan aseta akkua paikoilleen tai irrota sitd, kun se on paalla.
* Varmista, ettd akku on asetettu kunnolla paikoilleen.
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Gimbaali ja kamera

Gimbaali
Mavic 2 Pron/Zoomin 3-akselinen gimbaali vakauttaa kameraa, jolloin saat otettua selkeitd ja vakaita

kuvia ja videoita. Gimbaalin kallistusalue on -90" — +30". Voit muuttaa gimbaalin asetuksia, kuten
gimbaalin tilaa ja automaattista kaliorointia napauttamalla (&1 -kuvaketta.

S84da kameran kallistusta kauko-ohjaimen gimbaalin valitsimella. Vaihtoehtoisesti voit = siirtyd
kameranakymaan DJI GO 4 -sovelluksessa. Paina nayttéa, kunnes nakyviin tulee sininen ympyra. Séada
kameran kallistuskulmaa vetamalla ympyréaa yios tai alas. Voit séadelld nelikopterin suuntaa vetamalla
ympyraé vasemmalle ja oikealle.

Gimbaalin toimintatilat
Kaytettavissa on kaksi gimbaalin toimintatilaa. Voit vaihtaa toimintatilaa DJI GO 4 -sovelluksen kamera-
asetuksissa.

Seurantatila: Gimbaalin suunnan ja nelikopterin keulan valinen kulma pysyy aina vakiona.

FPV-tila: Gimbaali mukailee nelikopterin liikkeita, jolloin voit kokea lennon pilotin ndkodkulmasta (First-
Person-View).

A

Kun nelikopteri on kytketty péélle, &la kosketa tai kolhi gimbaalia. Suojaa gimbaalia lentoonlahddn aikana
lahtemalla lentoon aina avoimelta ja tasaiselta alustalta.

.

Gimbaalin tarkkuuselementit voivat vaurioitua tdrméyksen tai iskun johdosta, miké voi aiheuttaa gimbaalin
toimintah&iriéita.

.

Esté polyn tai hiekan paésy gimbaaliin, erityisesti gimbaalin moottoreihin.

Gimbaalin moottorin toimintah&irit voivat johtua seuraavista syista:
a.Nelikopteri on epéatasaisella alustalla tai gimbaali ei paése likkumaan.
b.Gimbaaliin kohdistuu voimakas ulkoinen voima, esim. tdrmayksen jondosta.

ALA kohdista ulkoista voimaa gimbaaliin sen jalkeen, kun gimbaali on kytketty paélle. ALA lisa gimbaaliin
ylimaaraista kuormaa, sillé se voi aiheuttaa toimintahéairiditd tai vaurioittaa moottoria pysyvésti.

Poista gimbaalin suojus, ennen kuin kaynnistét nelikopterin. Muista myds kiinnitté& gimbaalin suojus, kun
nelikopteri ei ole kaytdssa.

Lentdminen voimakkaassa sumussa tai pilvissé voi kastella gimbaalin, mik& aiheuttaa véliaikaisen
vikaantumisen. Gimbaali on taas kayttékunnossa, kun se on kuivunut.

Kamera

Mavic 2 Prossa on 1" CMOS-kennon kamera (DJI:n ja Hasselbladin yhdessa kehittdma). Kamerassa on
objektiivi, jonka aukon saatdalue on f2.8—f11. Kamera tukee automaattitarkennusta. Tarkennusetaisyys
on 1 metristé darettdtmaan. Kameran suotimet ovat myds vaihdettavissa. Mavic 2 Pro -kamera kuvaa
4K30fps-videoita ja 20 megapikselin kuvia sekd tukee muun muassa seuraavia kuvaustiloja:
Yksittéiskuva, Sarjakuvaus, Intervallikuvaus, Panoraamakuvaus, Hidastuskuva ja Tehostettu HDR.

Mavic 2 Zoomissa on 1/2,3" CMOS-kennon kamera, kaksinkertaisen optisen zoomin tuki ja 24-48 mm:n
objektiivi (vastaa 35 mm). Kamera tukee automaattitarkennusta. Tarkennusetéisyys on 0,5 metrista
aarettomaan. Kamera tukee myds suotimien vaihtamista. Mavic 2 Zoom -kamera kuvaa 4K30fps-
videoita ja 12 megapikselin kuvia sekd tukee muun muassa seuraavia kuvaustiloja: Yksittéiskuva,
Sarjakuvaus, Intervallikuvaus, Panoraamakuvaus, Hidastuskuva ja Tehostettu HDR. Mavic 2 Zoom tukee
kaksinkertaista optista zoomia ja kaksinkertaista digitaalista zoomia, kun videoita tallennetaan
1080p24/25/30-tarkkuudella.
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A * Varmista, etté lampdtila ja kosteus ovat kameralle sopivia kdyton ja sailytyksen aikana.
* Puhdista objektiivi objektiivinpuhdistusaineella vaurioiden valttamiseksi.
* ALA tuki kameran tuuletusaukkoja, koska syntyva lampd voi vahingoittaa laitetta ja kéyttajaa.

Valokuvien ja videoiden tallentaminen

Mavic 2 Pro/Zoom -kopterissa on 8 Gt sisdista tallennustilaa, ja se tukee myds microSD-korttien
kayttda valokuvien ja videoiden tallentamiseen. Kamerassa on kaytettdvd nopeusluokan 3 UHS-I-
microSD-korttia HD-videoiden edellyttdmien luku- ja kirjoitusnopeuksien vuoksi.

A * Ala poista microSD-korttia nelikopterista, kun se on kytkettyna paalle. Muussa tapauksessa

microSD-kortti voi vaurioitua.

* Yksittaisten videotallenteiden pituus on rajoitettu 30 minuuttiin kamerajarjestelmén vakauden
varmistamiseksi.

* Tarkista kameran asetukset ennen kayttda, jotta ne on maaritetty halutulla tavalla.

¢ Ota muutama testikuva ennen térkeiden kuvien tai videoiden kuvaamista sen varmistamiseksi,
ettad kamera toimii oikein.

* Valokuvia tai videoita ei voi lahettaa tai kopioida kamerasta, jos alykas lentoakku on pois paalta.

* Varmista, etta alykas lentoakku kytketaan oikealla tavalla pois paaltad. Muussa tapauksessa
kameran parametreja El tallenneta ja tallennetut videot voivat vahingoittua. Huomaa: Riippumatta
syysta, DJI ei ole vastuussa kuvan tai videon tallennuksen ep&onnistumisesta tai siita etta kuva
tai video on lukukelvoton.

Videon muokkaaminen
Mavic 2 Pro tukee MP4- ja MOV-videoformaatteja ja tarjoaa seuraavat varitilat: Normaali, D-Log ja HLG.
Normaalitilassa tuetaan H.264- ja H.265-videokoodekkeja. D-Log- tai HLG-tilassa vain H.265 on tuettu.

Mavic 2 Prossa Full FOV pienentad 5.5K-anturin tarkkuuden 4K-tarkkuuteen, kun taas HQ mahdollistaa
paremman kuvanlaadun keskelld mutta pienemmén nakdkentan. Taysi FOV-nékymé& on 75° ja HQ-
nakyma on 55°. Voit valita mieleisesi vaihtoehdon kuvausvaatimustesi mukaan.

Mavic 2 Zoom tukee MP4- ja MOV-videoformaatteja ja tarjoaa seuraavat véritilat: Normaali ja D-Cinelike.
H.264- ja H.265-videokoodekkeja tuetaan.

DJl on testannut alla luetellut ohjelmistot ja suosittelee niité videoiden toistamiseen ja muokkaamiseen.

Ohjelmisto Mac-versio Win-versio
Adobe Premier Pro CC 2018 vi2.1.1 (10) v12.1.1 (10)
Davinci Resolve v15.0 free v14.3 Studio
Apple Final Cut Pro X v10.4.3 N/A

Apple QuickTime v10.4 (928.5.1) N/A

Apple iMovie v10.4.2 N/A

VLC Player v3.0.2 v3.0.2
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Videon vaaristyman korjaaminen

Mavic 2 Pro ja Mavic 2 Zoom kuvaavat 8-bittisi& videoita ja korjaavat automaattisesti videon vaaristymat.
Vain Mavic 2 Pro pystyy kuvaamaan 10-bittisia videoita. 10-bittiset videot ovat tasaisempia kuin 8-
bittiset videot, mist& on etua jélkituotannon varimodulaatiossa. Huomaa, ettd automaattinen videon
vaéristymien korjaus ei ole kaytettavissa Mavic 2 Pron 10-bittisille videaille.

Videon vaaristymien korjaamiseen on tarjolla useita ohjelmistoja, kuten DaVinci Resolve, Adobe Premiere
ja Apple Final Cut Pro X. Vaaristymét vaihtelevat riippuen videon tarkkuudesta. Alla olevassa taulukossa
luetellaan suositellut arvot vaaristymien korjaamiseksi eri ohjelmistoilla. Huomaa, ettéd vaaristymien
korjaaminen heikentaa videon yleista laatua.

DaVinci Resolve | Adobe Premiere * Apple Final Cut Pro X
HQ 0.180 -4 0.02
Full FOV 0.245 -9 0.05
2.7K 0.240 -8 0.05
FHD 1080 24/25/30/48/60 0.245 -9 0.05
FHD 120P 0.180 -4 0.02

* Adobe Premiere kayttaa esiasetettuja parametreja vaaristymien korjaamiseen. Kayttéjien ei tarvitse syéttaa arvoa
manuaalisesti, mutta heidén on valittava videotila.
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Kauko-ohjain

Tama luku esittelee kauko-ohjaimen
ominaisuudet ja sisaltda nelikopterin
ja kameran ohjaamista koskevat
ohjeet.
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Kauko-ohjain

Kauko-ohjaimessa on sisdénrakennettuna DJI:n pitkdn kantaman OcuSync 2.0 -lahetystekniikka, joka
mahdollistaa videokuvan lahettdmisen nelikopterista jopa kahdeksan kilometrin etaisyydelld olevan
mobiililaitteen DJI GO 4 -sovellukseen 1080p-tarkkuudella. Nelikopteria ja kameraa on helppo ohjata
kauko-ohjaimen painikkeila. LCD-naytoltd nadet nelikopterin tiedot reaaliaikaisesti. Irrotettavat
ohjainsauvat helpottavat kauko-ohjaimen sailytysta.

OcuSync 2.0 lahettda videolinkkeja jopa 1080p-tarkkuudella lentokorkeudesta rippumatta aukealla
alueella, jossa ei ole sdhkdmagneettisia hairiditd. Kauko-ohjain toimii sekd 2,4 GHz:n ettd 5,8 GHz:n
taajuuksilla, ja se valitsee automaattisesti parhaan lahetyskanavan. OcuSync 2.0 vahentda latenssin
120-130 ms:88n parantamalla kameran suorituskykyd videodekoodausalgoritmin ja langattoman
yhteyden kautta.

Automaattista tarkennusta tuetaan kuvaamisen aikana myds heikossa valaistuksessa. Mavic 2 Pro
tukee aukon ja sulkimen sd&tdad. Mavic 2 Zoom tukee zoomin sadtimelld tehtdvaa tarkennusta/
loitonnusta.

Sisdénrakennetun akun kapasiteetti on 3 950 mAh ja maksimikayttdaika 2 tuntia ja 15 minuuttia. Kauko-
ohjain lataa mobiililaitteen 500 MA@5V:n latausteholla. Kauko-ohjain lataa automaattisesti Android-
laitteet. Varmista iOS-laitteiden osalta, etta lataus on otettu kayttéon DJI GO 4 -sovelluksessa. iOS-
laitteiden lataaminen on oletusarvoisesti pois kaytdsta, ja se on otettava joka kerta uudelleen kayttdon,
kun kauko-ohjain kytketaan péaalle.

Kauko-ohjaimen valmistelu

Tarkista akun nykyinen varaustaso LCD-naytélta painamalla virtapainiketta. Kytke kauko-ohjain paélle/
pois paaltd painamalla virtapainiketta kerran ja sitten uudelleen pitkaan.
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Akun lataaminen
Kytke toimitukseen sisaltyvad AC-verkkolaite kauko-ohjaimen virtalitdntddn. Kauko-ohjaimen akun

lataaminen tayteen kestd& noin 2 tuntia ja 15 minuuttia. Irrota RC-kaapeli kauko-ohjaimesta ennen
lataamista.

D= ==--%ca

Pistorasia

AC-verkkolaite

Kameran hallinta

S&ada aukkoa ja suljinparametreja aukon/sulkimen saatimella (vain Mavic 2 Pro).
Aloita/lopeta tallennus tallennuspainikkeella.

Tarkenna automaattisesti ja ota valokuvia tarkennus-/suljinpainikkeella.

Tarkenna/loitonna zoomin saatimella (vain Mavic 2 Zoom).

Aukon/sulkimen s&adin
(Mavic 2 Pro)
Zoomin saadin (Mavic 2 Zoom)

Tallennuspainike
—— Tarkennus-/suljinpainike
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Nelikopterin hallinta

Ohjainsauvat saatelevat nelikopterin suuntaa (kdéntdohjain), likkumista eteen-/taaksepéin (kallistus-
ohjain), korkeutta (kaasuohjain) ja likkumista vasemmalle/oikealle (kierto-ohjain) Ohjainsauvatila
maarittdd kunkin ohjainsauvan liikkeen toiminnon. Kéaytettévissa on kolme esiohjelmoitua tilaa (Tila 1,
Tila 2 ja Tila 3). Kayttaja voi maarittdd mukautettavia tiloja DJI GO 4 -sovelluksessa. Oletustila on Tila 2.

Jos kéaytdssa on jokin kolmesta esiohjelmoidusta tilasta, Mavic 2 lejjuu paikallaan, kun molemmat
ohjainsauvat ovat keskelld. Nelikopteria lennatetdan likuttamalla ohjainsauvaa eri suuntiin. Eri toiminnot
on esitetty alla olevassa kuvassa.

Tila 1 ‘
Vasen ohjain Eteenpiin i Oikea ohjain
i Yiss
i | 2N it
H ? ® _—
| ¥
! 1 h4
Taaksepain 1
com) (| ) (Com) < [ »
i Vasemmalle Oikealle
Kaénny vasemmalle  Kaanny oikealle I
Tila 2 Vasen ohjain 3 QOikea ohjain Eteenpéin
Yios ! ﬁ
7 } 7
i @
¥ | s
i Taaksepain
Coom) (§ ) (o) < | =
Kaanny vasemmalle  Kaanny oikealle i Vasemmalle Oikealle
Tila 3 Vasen ohjain Eteenpin Oikea ohjain
Yiés

it

i
®

2
® *
¥ A 3

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
‘ ! Alas
Taaksepéin |
|
|
|
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|
|
| @] 2
|
| Kaanny vasemmalle Kadnny oikealle
|
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Kauko-
ohjain (

(Tila 2)

Nelikopteri
Nayttaa lentosuunnan)

Huomautukset

Nelikopterin  korkeutta muutetaan likuttamalla
vasenta ohjainsauvaa eteen- tai taaksepéin. Nosta
korkeutta likuttamalla ohjainsauvaa eteenpain ja
laske korkeutta liikuttamalla ohjainsauvaa taakse-
pain. Mitd kauemmas ohjainsauvaa likutetaan
keskikohdasta, sitd nopeampaa kopterin korkeus
muuttuu. Lilkuta ohjainsauvaa aina varovasti
&killisten korkeusmuutosten valttdmiseksi.

Nelikopterin suuntaa muutetaan likuttamalla vasenta
ohjainsauvaa vasemmalle tai oikealle. Kaanna
nelikopteria vastapaivaan likuttamalla ohjainsauvaa
vasemmalle ja ka&annd kopteria myodtapaivaan
likuttamalla ohjainsauvaa oikealle. Mitd kauem-
mas ohjainsauvaa likutetaan keskikohdasta, sita
nopeampaa kopteri kaantyy.

@ J
>,

Nelikopterin kaltevuutta muutetaan likuttamalla
oikeaa ohjainsauvaa eteen- ja taaksepdin. Lenna
eteenpain likuttamalla ohjainsauvaa eteenpain ja
lenné taaksepain likuttamalla ohjainsauvaa taakse-
pain. Mitd kauemmas ohjainsauvaa likutetaan
keskikohdasta, sitd nopeampaa kopteri likkuu.

Muuta nelikopterin  kiertosuuntaa  liikuttamalla
oikeaa ohjainsauvaa vasemmalle tai oikealle.
Lennd vasemmalle liikuttamalla ohjainsauvaa
vasemmalle ja oikealle likuttamalla ohjainsauvaa
oikealle. Mitd kauemmas ohjainsauvaa liikutetaan
keskikohdasta, sitd nopeampaa kopteri likkuu.

Suosittelemme irrottamaan ohjainsauvat ja séilyttdmaan niitd kauko-ohjaimen sailytystilassa
laitteen séilytyksen tai kuljetuksen aikana vaurioiden valttamiseksi.
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Lentotilan kytkin
Valitse haluamasi lentotila siirtdmalla kytkinta.

Sijainti Lentotila
S S-tila
P P-tila
T T-tila

Riippumatta siitd, missd asennossa kauko-ohjaimen kytkin on, Mavic 2 Pro/Zoom kaynnistyy
oletusarvoisesti P-tilassa. Vaihda lentotilaa siirtymallda kamerandkymaan DJI GO 4 -sovelluksessa,
napauta 3-kuvaketta ja ota kayttoon "Useita lentotiloja” -asetus. Kun olet ottanut kayttéon Useita
lentotiloja -asetuksen, siirra kytkin P-tilaan ja sitten S- tai T-tilaan.

Paluupainike

Aloita  kotiinpaluu  painamalla paluupainiketta pitkdan. Nelikopteri palaa viimeksi tallennettuun
kotipisteeseen. Peruuta kotinpaluu ja ota nelikopterin ohjaus takaisin hallintaasi painamalla
paluupainiketta uudelleen. Katso kotiinpaluuta koskevia lisétietoja Kotiinpaluu-luvusta.

C1- ja C2-painikkeet
C1- ja C2-painikkeiden toiminnot maéritetdédn DJI GO 4 -sovelluksessa. C1-painikkeen oletusasetukseksi
on méaaritetty tarkennus keskelle, ja C2-painikkeen oletusasetuksena on toisto.

Kauko-ohjainhalytys

Kauko-ohjain antaa &&nimerkin kotiinpaluun aikana tai kun akun varaustaso on alhainen (6-15 %).
Kotiinpaluun ja alhaisen varaustason hélytyksen voi keskeyttdd painamalla virtapainiketta. Erittéin
alhaisen varaustason hélytysta (alle 6 %) ei voi kuitenkaan keskeyttaa.

Optimaalinen lahetysalue

Nelikopterin ja kauko-ohjaimen valinen signaali on luotettavin, kun antennit on suunnattu nelikopteriin
nahden alla olevan kuvan mukaisesti.
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b &%

vahva heikko

Varmista, ettd nelikopteri lentdd optimaalisella l8hetysalueella. Séada kauko-ohjainta ja antenneja ylla
olevan kuvan mukaisesti optimaalisen lahetystehon yllépitémiseksi.

LCD-naytté
LCD-néytdssa nakyvat erilaiset jarjestelmatilat, mukaan lukien reaaliaikainen lentotelemetria ja akun

varaustasot. Katso LCD-naytdn kuvakkeiden merkitykset alla olevasta kuvasta.

GPS-signaalin voimakkuus

Lentotila Akun varaustaso  RC-signaalin voimakkuus

Jarjestelman tila

Lentonopeus ;
P | Moottorin
pydrimisnopeus
- —_ = | microSD-kortti
S
RC-akun varaustaso —| Mo G -0 3 IR E

| Sport-tila
Etdisyys mashan | 4G 8 Bim £ (2B
CLEARANCE HEIGHT DISTANCE

- [ J
Optinen J L Lentoetéisyys

jarjestelméa

Valotuksen korjaus

Nousu/Lasku

Lentokorkeus

Kameran tila
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Kauko-ohjaimen yhdistaminen
Kauko-ohjain on yhdistetty nelikopteriin ennen toimitusta. Kauko-ohjain on yhdistettéva vain, kun uutta
kauko-ohjainta kdytetddn ensimmaisen kerran. Yhdisté uusi kauko-ohjain seuraavasti:
1. Kaynnista nelikopteri ja kauko-ohjain.
2. Avaa DJI GO 4 -sovellus.

3. Siirry kameranikymaan, napauta &8 .1l -Kuvaketta ja vahvista yhdistdminen napauttamalla painiketta.
Kauko-ohjain on valmis yhdistettavaksi.
4. Etsi linkityspainike nelikopterin sivulta. Katso alla oleva kuva. Yhdisté kauko-ohjain nelikopteriin

painamalla linkityspainiketta. Linkitystilan iimaisin palaa vihrean&, kun kauko-ohjain on yhdistetty
nelikopteriin, ja kauko-ohjaimen LCD-naytoélla nakyy kopterin tiedot.

Linkityspainike !

Linkitystilan iimaisin

Q « Varmista, ettd kauko-ohjain on 0,5 metrin (1,6 ft) pa&ssa nelikopterista yhdistdmisen aikana.

« Kauko-ohjain katkaisee yhteyden nelikopteriin, jos uusi kauko-ohjain yhdistetdan samaan
nelikopteriin.

A * Lataa kauko-ohjaimen akku tayteen ennen jokaista lentoa.

* Jos kauko-ohjain kaynnistetéan ja sita El kayteta viiteen minuuttiin, ohjaimesta kuuluu
merkkidani. Kauko-ohjain kytkeytyy automaattisesti pois paaltd kymmenen minuutin kuluttua.
Keskeyta halytys lilkkuttamalla ohjainsauvoja.

* Sdada mobiililaitteen pidiketta, jotta mobiililaite pysyy paikoillaan.

* Varmista, ettd kauko-ohjaimen antennit on taitettu auki ja sé&detty oikeaan asentoon
optimaalisen lahetystehon takaamiseksi.

* Korjaa tai vaihda vaurioitunut kauko-ohjain. Vaurioitunut kauko-ohjaimen antenni heikentaa
suorituskykyéd huomattavasti.

* Lataa akku tayteen vahintaan kerran kolmessa kuukaudessa akun kunnon yllapitamiseksi.
¢ Varmista, ettd ohjainsauvat on kiinnitetty kunnolla.
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DJI GO 4 -sovellus

Tassa luvussa esitellaan DJI GO
4 -sovelluksen tarkeimmat
toiminnot.
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DJI GO 4 -sovellus

Kayta sovellusta gimbaalin, kameran ja muiden nelikopterin toimintojen ohjaamiseen. Sovelluksessa on
seuraavat padvalikot: Laitteet, Muokkausohjelma, SkyPixel ja Me-yhteis®, joita kaytetddn nelikopterin
asetusten madarittamiseen seka kuvien ja videoiden muokkaamiseen ja jakamiseen.

Laitteet

Laitevalikko
Jos laitetta ei ole viela valittu, valitse Mavic 2 Pro/Zoom naytdn vasemman ylakulman laitevalikosta.

Toimintovalikko

Avaa toimintovalikko napauttamalla = -kuvaketta néyton oikeassa ylakulmassa. Valikossa on viisi
vaihtoehtoa:

Skannaa QR-koodi: Muodosta yhteys nelikopteriin skannaamalla QR-koodi.

Academy: Kayta lentosimulaattoria, katso ohjevideoita ja lue tuotteen kayttdohjeita.

Lentotiedot: Tarkastele lentotietojasi.

GEO-vydhykkest: Lue tietoja GEO-vydhykkeista.

Etsi drone: Saat nelikopterin viimeksi tallennetun sijainnin karttakoordinaatit. Voit késkea nelikopteria
vilkuttamaan LED-valojaan ja antamaan &animerkin.

Kameranadkyma
Siirry kamerandkymaan nelikopteriin yhdistetylld mobiililaitteella.

G
23—& -
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19
1. Jarjestelman tilapalkki
n s Kuvake kertoo nelikopterin lentotilan ja nayttaa varoitusviestit.

2. Esteiden tunnistaminen
e . Punaiset palkit tulevat nakyviin, kun nelikopterin I&hella on esteité. Oranssit palkit tulevat

nakyviin, kun esteita on tunnistusalueella.
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3. Akun varaustason ilmaisinpalkki
——o——o : Varaustason iimaisin ndyttda senhetkisen akun varaustason. Varaustason imaisimen varilliset
alueet esittévat eri toimintojen suorittamiseen tarvittavia varaustasoja.

4. Lentotila
3¢ : Témén kuvakkeen vieressa oleva teksti kertoo nykyisen lentotilan.
Maarita lennonohjaimen asetukset napauttamalla kuvaketta. Ndiden asetusten avulla voit muuttaa
lentorajoja ja maarittad vahvistusarvoja.

5. Kameran parametrit
Nayttda kameran parametrit seka sisdisen muistin ja microSD-kortin kapasiteetin.

Mavic 2 Pro:

Nayttda kameran parametrit seka sisdisen muistin ja microSD-kortin kapasiteetin. Nayttda myds
tarkennusparametrit.

Mavic 2 Zoom:

Nayttdd kameran parametrit seka siséisen muistin ja microSD-kortin kapasiteetin. Nayttaa myos
kameran tarkennustilan, AE-arvon ja tarkennusparametrit.

6. GPS-signaalin voimakkuus

il : Kertoo nykyisen GPS-signaalin voimakkuuden. Valkoiset palkit merkitsevét rittavad GPS-
voimakkuutta.

7. Optisen jarjestelman tila
%y 1 Ota optisten jarjestelmien toiminnot kayttoon tai pois kéytdsté napauttamalla taté kuvaketta.
Kuvake nayttdd myos kaikkien optisten jarjestelmien tilan. Vihrea kuvake tarkoittaa, ettd vastaava
optinen jérjestelmé& on kaytettavissa. Punainen kuvake tarkoittaa, etté vastaava optinen jérjestelma ei
ole kaytettavissa.

8. Kauko-ohjaimen signaali
@ il : Kuvake kertoo kauko-ohjaimen signaalin voimakkuuden. Kuvake vilkkuu, jos laite havaitsee hairién
lennon aikana. Jos DJI GO 4 -sovellus ei anna muita varoituksia, hairi® ei vaikuta kopterin toimintaan ja
yleiseen lentokokemukseen.

9. HD-videolinkin signaalin voimakkuus
HD .l : Kuvake kertoo nelikopterin ja kauko-ohjaimen vélisen HD-videon latausyhteyden voimakkuu-
den. Kuvake vilkkuu, jos laite havaitsee héiridn lennon aikana. Jos DJI GO 4 -sovellus ei anna muita
varoituksia, hairi® ei vaikuta kopterin toimintaan ja yleiseen lentokokemukseen.

10. Akun asetukset
BA61% : Kertoo akun nykyisen varaustason. Napauta kuvaketta, kun haluat tarkastella akun
tietovalikkoa, asettaa akun varoitusrajoja ja tarkastella akun varoitushistoriaa.
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Tarkennus-/mittauspainike

/(> : TaSiirry tarkennus- ja mittaustilojen valila napauttamalla kuvaketta. Valitse kohde tarkennusta tai
mittausta varten napauttamalla. Kun automaattinen tarkennus on otettu kayttdon, jatkuva automaattinen
tarkennus kaynnistyy automaattisesti nelikopterin ja kameran tilan mukaan.

Yleiset asetukset
e e e : Siirry Yleiset asetukset -valikkoon napauttamalla kuvaketta. Valikossa voit asettaa
mittayksikot, ottaa kayttdéon / poistaa kaytdsta suoratoiston seka saétaé lentoreitin nayttdasetuksia.

Automaattisen valotuksen lukitus

a AE : Lukitse valotusarvo napauttamalla kuvaketta.

Gimbaalin iimaisin
vrresnnnnnnn s Nayttdd gimbaalin kallistuskulman.

Kuvaus-/videotilan kayttédnotto

@: Siirry kuvaus- ja videotilojen valilla napauttamalla kuvaketta.

Kuvaus-/tallennuspainike

@ /@ : Aloita valokuvien ottaminen tai videon tallentaminen napauttamalla kuvaketta.

Kameran asetukset

5 : Siirry kamera-asetuksiin napauttamalla kuvaketta.
Aseta kameran ISO-, suljin- ja automaattivalotusasetukset napauttamalla €5 -kuvaketta.
Valitse kuvaustilat napauttamalla & -kuvaketta. Mavic 2 tukee Yksittaiskuva-, Sarjakuvaus-,
Intervallikuvaus- ja Panoraamakuvaustiloja.
Siirry yleisiin kamera-asetuksiin napauttamalla ¢ -kuvaketta.

Toisto

[ » ] : Avaa toistonakyma napauttamalla kuvaketta. Katsele valokuvia ja videoita heti, kun ne on kuvattu.

Lentotelemetria

D 30M : Nelikopterin ja kotipisteen valinen etéisyys.
H 10.0M : Korkeus kotipisteesta.

HS 10.0MV/S : Nelikopterin vaakasuora nopeus.
VS 2.0M/S : Nelikopterin pystysuora nopeus.

Kartta
Katsele karttaa napauttamalla.
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21. Edistykselliset pilotin apujarjestelméat (APAS)

£ 1 Ota APAS-toiminto kéyttdon tai poista kéytdstéd napauttamalla kuvaketta. APAS-toiminto
ei ole kaytossa, jos eteen ja taakse suunnatut optiset jarjestelmat eivat ole kaytossa.

22. Alykkaat lentotilat
: Valitse alykkaat lentotilat napauttamalla kuvaketta.

23. Alykés kotiinpaluu (Smart RTH)

£ : Aloita Alykas kotiinpaluu napauttamalla kuvaketta. Nelikopteri palaa vimeksi tallennettuun
QR)otipisteeseen.

24. Automaattinen lentoonlahtd/laskeutuminen

3) /5) : Aloita automaattinen lentoonlahtd tai laskeutuminen napauttamalla kuvaketta.

25. Takaisin
&lJr ; Palaa pasvalikkoon napauttamalla kuvaketta.

A Ota huomioon seuraavat asiat, kun kaytat Panoraama-tilaa:
* Kaytd Panoraama-tilaa, kun kuvattava ymparisté on likkumaton. Jos kohde liikkuu kuvaamisen aikana,
lopullinen panoraamakuva saattaa ndyttéa epatavalliselta.
* Kaytd Panoraama-tilaa aukealla alueella ja kuvaa vahintédén 5 metrin korkeudessa.
* Kaytd Panoraama-tilaa alueella, jolla on useita kohteita, ja valta kuvaamista veden tai lumen ylapuolella.
 Kéyta Panoraama-tilaa, kun nelikopteri voi lejjua tasaisesti paikallaan. Ald kayta tata tilaa Attitude-tilassa
tai kun lennat kovalla tuulella.

Muokkausohjelma

DJI GO 4 -sovelluksessa on videonmuokkausohjelma. Kun olet tallentanut useita videoleikkeita ja
ladannut ne mobiililaitteeseesi, siirry muokkausohjelmaan aloitusndytostd. Muokkausohjelmassa voit
valita mallipohjan ja tietyn méaran videoleikkeita, jotka yhdistetddn automaattisesti toisiinsa. Ohjelma luo
lyhyen videon, jonka voit jakaa valittdmasti.

SkyPixel

Katsele ja jaa valokuvia ja videoita SkyPixel-sivulla.
Me-yhteis6

Jos sinulla on jo DJI-tili, voit osallistua keskusteluihin ja jakaa tallentamiasi kuvia tai videoita yhteisén
kanssa.
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Lataa mobiililaitteen akku tayteen, ennen kuin kéynnistét DJI GO 4 -sovelluksen.
DJI GO 4 -sovelluksen kayttoon tarvitaan mobiilidatayhteys. Ota datamaksujen osalta yhteytta
mobiilioperaattoriisi.
Jos kéytét puhelinta mobiilinayttdlaitteena, ALA vastaa puheluihin tai kéayta tekstiviestitoimintoja lennon
aikana.
Lue kaikki turvallisuusohjeet, varoitukset ja vastuuvapauslausekkeet huolellisesti. Tutustu alueellasi
voimassa oleviin maarayksiin. Olet yksin vastuussa siitd, etta tunnet asiaankuuluvat méaraykset ja etta
lennéatéat nelikopteria maaraysten mukaisesti.
a. Lue ja ymmarré varoitusviestit, ennen kuin kaytét automaattisia lentoonl&hto- ja
laskeutumistoimintoja.
b. Lue ja ymmarré varoitusviestit ja vastuuvapauslauseke, ennen kuin asetat korkeuden yli
oletusrajan.
c. Lue ja ymmarra varoitusviestit ja vastuuvapauslauseke, ennen kuin vaihdat lentotiloja.
d. Lue ja ymmaérra lentokieltoalueella tai sen lahella saamasi varoitusviestit ja
vastuuvapauslauseke.
e. Lue ja ymmarré varoitusviestit, ennen kuin kaytat alykkaité lentotiloja.
Laskeudu nelikopterilla valittdmasti turvalliseen paikkaan, jos sovelluksessa nakyy héalytysviesti.
Lue kaikki tarkistuslistan varoitusviestit, jotka tulevat nékyviin ennen jokaista lentoa.
Harjoittele lentotaitojasi sovelluksen simulaattorilla, jos et ole aiemmin kayttanyt nelikopteria tai jos sinulla ei
ole riittavéasti kokemusta nelikopterin kayttdémisesta.
Aloittelija-tila on oletuksena kaytossa, kun kéynnistét sovelluksen ensimmaisen kerran. Nelikopterin korkeus
ja lentoetaisyys ovat rajoitettuja, kun lennat Aloittelija-tilassa. Suosittelemme lentamaan
Aloittelija-tilassa, jotta voit harjoitella lentotaitojasi. Ota Aloittelija-tila pois kaytosta vain, kun osaat ohjata
nelikopteria asianmukaisesti.
Muodosta yhteys internetiin ja tallenna ennen lentoa sen alueen kartta, jonne aiot lennattaa nelikopterin.

Sovellus on suunniteltu auttamaan sinua nelikopterin kaytdssa. Kayta harkintaasi. ALA luota nelikopterin
ohjaamisessa pelkastaan sovellukseen. Sovelluksen kayttda koskevat DJI GO 4:n kéyttdehdot ja DJI:n
tietosuojakaytantd. Lue ne huolellisesti sovelluksessa.
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Lentaminen

Tama luku kasittelee turvallisia
lentokaytantdja ja lentorajoituksia.
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Lentaminen

Kun lentoa edeltdvat valmistelut on suoritettu, suosittelemme kayttdmaan DJI GO 4 -sovelluksen
lentosimulaattoria lentotaitojen hiomiseen ja turvallisen lentdmisen harjoitteluun. Lennd vain aukeilla
alueilla. Lue Kauko-ohjain- ja DJI GO 4 -luvuista tietoa siitd, miten nelikopteria ohjataan kauko-ohjaimella
ja sovelluksella.

Lentoympaérist6a koskevat vaatimukset

1. Ala kayta nelikopteria vaikeissa sadolosuhteissa, kuten yli 10 m/s tuulella, lumisateella, vesisateella ja
sumussa.

2. Lenna aukeilla paikoilla. Korkeat rakennukset ja suuret metallirakenteet voivat vaikuttaa nelikopterin
kompassin ja GPS-jarjestelman tarkkuuteen.

3. Valta esteitd, ihmisjoukkoja, suurjannitevoimalinjoja, puita tai vesialueita.

4. Minimoi héiridt valttamalla sdhkdmagneettisia alueita, kuten voimalinjojen, tukiasemien,
sahkdasemien ja lahetystornien lahella olevia alueita.

5. Ymparistotekijat, kuten imantiheys ja lampdétila, vaikuttavat nelikopterin ja akun suorituskykyyn. Ole
erittdin varovainen, kun lennat 6 000 metrissa (19 685 ft) tai korkeammalla, koska akun ja
nelikopterin suorituskyky voi heikentya.

6. Mavic 2 ei voi kayttad GPS:4a napa-alueilla. Kéayté alas suunnattua optista jarjestelmaa lentaessasi
tallaisissa paikoissa.

Lentorajat ja GEO-vydhykkeet

Noudata kaikkia lakeja ja maérayksia, kun lennétat Mavic 2 Prota/Zoomia. Lentorajoituksia sovelletaan
oletusarvoisesti, jotta kayttajat voivat kayttéa tuotetta turvallisesti ja lain mukaisesti. Lentorajoitukset
kasittavat korkeusrajat, etdisyysrajat ja GEO-vydhykkeet.

Korkeusrajat, etéisyysrajat ja GEO-vydhykkeet ovat kaytdsséd samanaikaisesti lentoturvallisuuden
varmistamiseksi, kun nelikopteri toimii P-tilassa.

Lentokorkeus- ja etdisyysrajat

Voit muuttaa lentokorkeus- ja etdisyysrajoja DJI GO 4 -sovelluksessa. Maksimilentokorkeus voi olla
enintd&n 500 m (1 640 ft). Nelikopteri lentéda naihin asetuksiin perustuvalla rajoitetulla alueella. Katso alla
oleva kuva:

,—— Maksimisade
Maksimilentokorkeus

l— Kotipiste

Nelikopterin | | .------5
korkeus
kaynnistettdessa
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

GPS-signaali vahva G ----Vilkkuu vihreana

Maksimikorkeus

Maksimietaisyys

Lentorajat

Nelikopterin lentokorkeus ei
saa ylittad maéritettya arvoa.

Lentoetéisyyden on oltava
maksimiséteen sisalla.

DJI GO 4 -sovellus

Nelikopterin tilanilmaisin

Varoitus: Korkeusraja
saavutettu.

Varoitus: Etéisyysraja _
saavutettu.

GPS-signaali heikko -(Y) ---- Vilkkuu keltaisena

Maksimikorkeus

Lentorajat

Korkeusraja on 5 m (16 ft), kun GPS-
signaali on heikko ja alas suunnattu
optinen jarjestelma on kaytossa.
Korkeusraja on 30 m (98 ft), kun GPS-
signaali on heikko ja alas suunnattu
optinen jérjestelma ei ole kaytossa.

DJI GO 4 -sovellus Nelikopterin tilanilmaisin

Varoitus:
Korkeusraja -
saavutettu.

Maksimietéisyys  Ei rajoitusta

A ¢ Jos nelikopteri saavuttaa jonkin raja-arvoista, pystyt yha ohjaamaan nelikopteria, mutta et voi

lentéa pidemmaélle.

* Jos nelikopteri lentdd maksimiséteen ohi, se lentéa takaisin automaattisesti, kun GPS-signaali

on riittdvan voimakas.

* Ala lennata nelikopteria turvallisuussyista lentoasemien, moottoriteiden, rautatieasemien,
rautatielinjojen, kaupungin keskustojen tai muiden arkaluonteisten alueiden I&helld. Lennata

nelikopteria vain nakdyhteyden paassa.

GEO-vybhykkeet

Kaikki GEO-vydhykkeet on lueteltu DJI:n virallisilla verkkosivuilla osoitteessa http://www.dji.com/flysafe.
GEO-vyohykkeet on jaettu eri luokkiin, ja niihin kuuluvat esimerkiksi lentoasemat; lentokentat, joilla
miehitettyjé ilma-aluksia lennetddn matalissa korkeuksissa; maiden valiset rajat ja arkaluonteiset alueet,

kuten voimalaitokset.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

Lentoa edeltava tarkistuslista

@ N O O~ W N =

. Varmista, etta kauko-ohjain, mobiililaite ja alykas lentoakku on ladattu tayteen.

. Varmista, etta alykas lentoakku ja potkurit on kiinnitetty kunnolla paikoilleen.

. Varmista, etta nelikopterin varret ja potkurit on avattu.

. Varmista, ettd gimbaali ja kamera toimivat normaalisti.

. Varmista, ettd mik&an ei esté& moottorien pyérimista ja etta ne toimivat normaalisti.

. Varmista, ettd DJI GO 4 -sovellus on yhdistetty nelikopteriin.

. Varmista, ettd kameran objektiivi ja optisen jarjestelman anturit ovat puhtaita.

. K&yt vain aitoja DJl-osia tai DJI:n hyvaksymia osia. Muiden kuin DJI:n osat tai DJI:n sertifioimien

valmistajien osat voivat aiheuttaa jarjestelman toimintahairidita ja vaarantaa turvallisuuden.

Automaattinen lentoonlahté/laskeutuminen

Automaattinen lentoonlaht6é

1.

Avaa DJI GO 4 ja siirry kamerandkymaan napauttamalla "GO FLY” -kuvaketta.

2. Kay lapi kaikki lentoa edeltéavan tarkistuslistan kohdat.
3.
4, Jos olosuhteet ovat lentoonlahddn kannalta turvalliset, vahvista toiminto liu’uttamalla liukusaadinta.

Napauta 6 .

Nelikopteri lahtee lentoon ja leijuu 1,2 metrin korkeudessa (3,9 ft) maanpinnan ylapuolella.

Nelikopterin tilanilmaisin kertoo, kayttaako nelikopteri ohjaukseen GPS:44 ja/tai alas suunnattua
optista jarjestelmaa. Katso lisatietoja Nelikopterin LEDIt ja tilanilmaisin -luvusta. Suosittelemme
odottamaan ennen automaattista lentoonlahtéa, ettd GPS-signaali on riittdvan vahva.

Automaattinen laskeutuminen
Kéayta automaattista laskeutumistoimintoa vain, jos nelikopterin tilaniimaisin vilkkuu vihreana. Kayta
automaattista laskeutumistoimintoa noudattamalla seuraavia ohjeita:

1. Napauta é) .
2. Jos olosuhteet ovat laskeutumisen kannalta turvalliset, vahvista toiminto liu’uttamalla liukusaadinta.

Nelikopteri aloittaa automaattisen laskeutumisen. Varoitusviesti tulee nakyvin DJI GO 4 -sovelluksessa,
jos nelikopteri havaitsee, ettd olosuhteet eivat sovellu laskeutumiseen. Reagoi varoitukseen nopeasti.

A Automaattisen laskeutumisen voi keskeyttaa valittémasti DJI GO 4 -sovelluksessa napauttamalla.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Moottoreiden kaynnistdminen/pysayttaminen

Moottoreiden kaynnistaminen

Moottorit kaynnistetd&dn ohjainten yhdistelmakomennolla (CSC, Combination Stick Command).
Kéaynnistd moottorit likuttamalla molempia ohjainsauvoja joko sisempiin tai ulompiin alakulmiin. Kun
moottorit ovat alkaneet pyorig, vapauta molemmat ohjainsauvat samanaikaisesti.

Moottoreiden pysayttaminen

Moottorit voi pysayttad kahdella tavalla:

Menetelma 1: Kun nelikopteri on laskeutunut, pida vasenta ohjainsauvaa painettuna alaspéin. Moottorit
pysahtyvat kolmen sekunnin kuluttua.

Menetelma 2: Kun nelikopteri on laskeutunut, suorita sama edella kuvattu yhteiskomento, jolla
moottorit kdynnistettiin. Moottorit pysahtyvat valittdmasti. Vapauta molemmat
ohjainsauvat, kun moottorit ovat pysahtyneet.

Menetelma 1 Menetelma 2

Moottoreiden pysayttdminen kesken lennon

Jos moottorit pysaytetdan kesken lennon, nelikopteri sydksyy maahan. Moottorit saa pysayttéaa kesken
lennon vain héatatilanteessa, kuten térmaystilanteessa, moottorin sammuessa, nelikopterin pyodriessa
iimassa tai jos nelikopteri ei ole hallinnassa ja nousee/laskeutuu erittdin nopeasti. Pyséayta moottorit
kesken lennon samalla ohjainsauvojen yhteiskomennolla, jolla moottorit k&ynnistettiin.

Testilento

Lentoonlahté/laskeutuminen

1. Sijoita nelikopteri avoimelle, tasaiselle alustalle nelikopterin tilanilmaisin itseasi kohti.
2. Kytke nelikopterin ja kauko-ohjaimen virta paalle.

3. Avaa DJI GO 4 ja siirry kameranakymaan.
4

. Odota kunnes nelikopterin tilaniimaisin vilkkuu vihredan&, mika tarkoittaa, etté kotipiste on tallennettu
ja lentdminen on nyt turvallista.

5. Aloita lentdminen tydntamalld kaasuohjainta varovasti eteenpéin tai kayttamalld automaattista
lentoonlahtétoimintoa.

6. Laskeudu vetamalla kaasuohjainta taaksepain tai kayttdmalla automaattista laskeutumistoimintoa.
7. Sammuta nelikopteri ja kauko-ohjain.
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

Suosituksia ja vinkkeja

1.

a b~ W N

(0]

Lentoa edeltava tarkistuslista on suunniteltu auttamaan sinua lentdmaan turvallisesti ja
varmistamaan, etta voit kuvata videoita lennon aikana. Kay koko tarkistuslista 1&pi ennen jokaista
lentoa.

. Valitse haluttu gimbaalin toimintotila DJI GO 4 -sovelluksessa.

. Kuvaa videoita vain, kun lennat P- tai T-tilassa.

. ALA lenna huonolla saalla, kuten sateisella tai tuulisella saalla.

. Valitse parhaiten tarpeisiisi sopivat kamera-asetukset. Asetuksiin sisaltyvat kuvaformaatti ja

valotuksen korjaus.

. Suorita lentotesteja lentoreittien luomista ja maisemien ennakkokatselua varten.

7. Liikuta ohjainsauvoja varovasti, jotta nelikopterin like pysyy tasaisena ja vakaana.
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Liite

Tekniset tiedot

Nelikopteri
Lentoonl&htépaino

Mitat

Diagonaalinen etaisyys
Maksiminousunopeus
Maksimilaskeutumisnopeus
Maksiminopeus
Maksimilentokorkeus
merenpinnan ylapuolella
Maksimilentoaika
Maksimileijumisaika
Kokonaislentoaika
Maksimilentoetéisyys
Maksimituulennopeus
Vastus
Maksimikallistuskulma
Maksimikulmanopeus
Kayttolampatila-

alue

GNSS

Leijumistarkkuus

Toimintataajuus
Lahetysteho (EIRP)

Siséinen
Gimbaali
Mekaaninen alue
Liikerata
Vakautus

907 g (Mavic 2 Pro); 905 g (Mavic 2 Zoom)

Kokoontaitettuna:

214 x 91 x 84 mm (pituus x leveys x korkeus)
Avattuna:

322 x 242 x 84 mm (pituus x leveys x korkeus)
354 mm

5 m/s (S-tila), 4 m/s (P-tila)
3 m/s (S-tila), 3 m/s (P-tila)
72 km/h (S-tila) (1&helld merenpintaa, ei tuulta)

6000 m

31 minuuttia (tasaisella 25 km/h:n nopeudella, ei tuulta)
29 minuuttia (ei tuulta)
25 minuuttia (normaalitilassa, kun akun varaustaso on 15 %)

18 km (tasaisella 50 km/h:n nopeudella, ei tuulta)
29-38 km/h

35° (S-tila, kauko-ohjaimella), 25° (P-tila)
200°/s

-10°C - 40°C

GPS+GLONASS

Pystysuora:

+0,1 m (kun visuaalinen paikannus on kaytdssa)
+0,5 m (GPS-paikannuksella)

Vaakasuora:

+0,3 m (kun visuaalinen paikannus on kaytdssa)
+1,5 m (GPS-paikannuksella)

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm
5.8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

8 Gt

Kallistus: -135-45°, K&anto: -100-100°, Kierto: -45-45°
Kallistus: -90-30°, Kaanto: -75-75°
3-akselinen (kallistus, kierto, kaanto)

Maksimiohjausnopeus (kallistus) 120°/s

Kulmatarkkuus

+0.01° (Mavic 2 Pro) ; +0.005° (Mavic 2 Zoom)
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Tunnistinjarjestelma
Tunnistinjarjestelma Suuntaamaton esteiden tunnistus
FOV Eteenpain: vaakasuora: 40°, pystysuora: 70°

Taaksepéain: vaakasuora: 60°, pystysuora: 77°
Alas: eteen ja taakse: 100°, vasemmalle ja oikealle: 83°
Sivusuunnassa: vaakasuora: 80°, pystysuora: 65°

Esteiden tunnistusalue Eteenpain:

Tarkkuusmittausalue: 0,5-20 m
Havaitsemisalue: 20-40 m

Tehokas tunnistusnopeus: < 14 m/s
Taaksepadin:

Tarkkuusmittausalue: 0,5-16 m
Havaitsemisalue: 16-32 m

Tehokas tunnistusnopeus: < 12 m/s
Y16s: Tarkkuusmittausalue: 0,1-8 m
Alas: Tarkkuusmittausalue: 0,5-11 m
Havaitsemisalue: 11-22 m

Sivut: Tarkkuusmittausalue: 0,5-10 m

Tehokas tunnistusnopeus: < 8 m/s

Kayttdymparistod Selkeasti kuvioitu alusta ja riittava valaistus (>15 luksia)
Havaitsee epaselvat heijastavat pinnat (>20 %) (seinat, puut, ihmiset jne.)
Nopeusalue < 50 km/h (81 mph) 2 metria (6,6 ft) maanpinnan yldpuolella
Korkeusalue 0.1-11m
Toiminta-alue 0.3-50m
Kamera Mavic 2 Pro Mavic 2 Zoom
Kenno 17 CMOS 1/2.3” CMOS
Teholliset kuvapisteet: 20 miljoonaa Teholliset kuvapisteet: 12 miljoonaa
Objektiivi FOV: noin 77° FOV: noin 83° (24 mm)

ISO-herkkyysalue

Suljinnopeus
Kuvakoko
Still-kuvaustilat

Videotarkkuus

35 mm formaatti, vastaa: 28 mm
Aukko: /2,8-f/11
Kuvausalue: 1 m — e

Video: 100-6 400

Kuva: 100-3 200 (automaattinen)
100-1 2800 (manuaalinen)
Elektroninen suljin: 8-1/8000 s
5472x3648

Yksittéinen kuva

Sarjakuvaus: 3/5 kuvaa
Automaattivalotuksen haarukointi
(AEB):

3/5 kuvaa 0,7 EV lisayksella
(JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60s
RAW: 5/7/10/15/20/30/60s)

4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120p

noin 48° (48 mm)

35 mm formaatti, vastaa: 24-48 mm
Aukko: /2,8 (24 mm)—f/11 (48 mm)
Kuvausalue: 0,5 m — oo

Video: 100-3 200

Kuva: 100-1 600 (automaattinen)
100-3 200 (manuaalinen)
Elektroninen suljin: 8-1/8000 s
4000x3000

Yksittéinen kuva

Sarjakuvaus: 3/5/7 kuvaa
Automaattivalotuksen haarukointi
(AEB):

3/5 kuvaa 0,7 EV lisayksella
(JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60s
RAW: 5/7/10/15/20/30/60s)

4K: 3840x2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120p
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttdohje

Vritila

Videon maksimibittinopeus
Tuettu tiedostojarjestelma

Valokuvaformaatti
Videoformaatti

Tuetut SD-kortit

Kayttolampaotila-
alue

HDR

Hyperlight
Panoraama

Kauko-ohjain
Toimintataajuus
Maksimilahetysetéisyys

Kayttolampaotila-
alue

Akku

Lahetysteho (EIRP)

Kayttovirta/-jannite
Tuetut mobiililaitteen
koot

Tuetut USB-liitantatyypit
Laturi

Tulojannite

Lahtéjannite

Jannite
Nimellisteho

Dlog-M (10-bittinen), tukee HDR-
videoita (HLG 10-bittinen)

100 Mbps

FAT32: <32 GB
exFAT: > 32 GB
JPEG / DNG (RAW)

MP4 / MOV (MPEG-4 AVC/
H.264, HEVC/H.265)

Micro SD Tukee microSD-kortteja,
joiden kapasiteetti on jopa 128 Gt ja
kirjoitus- ja lukunopeus jopa UHS-I
nopeusluokka 3

-10°C-40°C

Tehostettu HDR, 14 EV
8 dB SNR

Panoraama (3x1):
4000x6000 (40°x80°)

W (3x3)):
8000x6000 (113°x80°)

180° (3x7):
8192x2840 (240°x76°)

Pallo (3x8+1)):

8192x4096 (360°x126°, 360°x180°)

D-Cinelike

100 Mbps

FAT32: <32 GB
exFAT: > 32 GB
JPEG / DNG (RAW)

MP4 / MOV (MPEG-4 AVC/
H.264, HEVC/H.265)

Micro SD Tukee microSD-kortteja,
joiden kapasiteetti on jopa 128 Gt
ja kirjoitus- ja lukunopeus jopa
UHS-I nopeusluokka 3

-10°C-40°C

HDR, 13 EV
8 dB SNR

Panoraama (3x1)):
4000x6000 (41°x93°)

W (8x3)):

8000x6000 (117°x93°)
180° (3x7)):

8192x2840 (249°x87°)
Pallo): (3x8+1) 8192x4096
(360°x126°, 360°x180°)

Super-tarkkuus: 8000x6000 (24 mm
vastaa FOV)

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz
FCC: 8000 m; CE: 5000 m; SRRC: 5000 m; MIC: 5000 m

(esteetdn, hairiéton)
0°C - 40°C

3950 mAh
2.400 - 2.4835 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm

5.725 - 5.850 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC:<26 dBm

1800 mA @ 3.83 V

Maksimipituus: 160 mm; maksimipaksuus: 6,5-8,5 mm

Lightning, microUSB (tyyppi B), USB-C

100-240V, 50/60 Hz, 1.8 A

Paélahtsjannite: 17.6 V _ 3.41 Atai 17.0V_ 3.563 A

USB:5V=2A
17.6+0.1 Vtai 17.0 V0.1 V
60 W
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Mavic 2 Pro/Zoom -kayttéohje

Alykas lentoakku
Kapasiteetti
Jannite
Maksimilatausteho
Akun tyyppi
Energia
Nettopaino

Latauslampétila-
alue

Maksimilatausteho
APP
Videolahetysjarjestelma
Nimi

Livenakyman laatu:

Viive (riippuen
ympériston olosuhteista
ja mobiililaitteesta)

Vaadittu
kayttojarjestelma

3850 mAh
15.4V
17.6V
LiPo 45
59.29 Wh
297 g

5°C - 40°C
80 W

OcuSync 2.0
DJIGO 4

Kauko-ohjain: 720p@30fps / 1080p@30fps
DJI Goggles: 720p@30fps / 1080p@30fps
DJI Goggles RE: 720p@30fps / 1080p@30fps

120-130 ms

iOS 10.0.2 tai uudempi
Android 4.4 tai uudempi

Kompassin kalibrointi

Suosittelemme kalibroimaan kompassin seuraavissa tilanteissa, kun kopteria lennatetaan ulkona:

1.

viimeksi lennéatettiin.

Nelikopteria lennatetéén paikassa, joka sijaitsee yli 50 km:n (31 mailia) paassa paikasta, jossa sita

. Nelikopteria ei ole lennatetty yli 30 paivaan.

. DJI GO 4 -sovelluksessa tulee nakyviin kompassin héiridvaroitus ja/tai nelikopterin tilanilmaisimet
vilkkuvat vuorotellen punaisena ja keltaisena.

A * ALA kalibroi kompassia paikoissa, joissa voi esiintya magneettisia hairiéita, kuten lahella
magnetiittikertymié tai suuria metallirakenteita, kuten pysékdintirakennukset, terasvahvisteiset kellarit,
sillat, autot tai rakennustelineet.

* ALA pida nelikopterin lahella ferromagneettisia materiaaleja siséltavia esineita (kuten matkapuhelimia),
kun nelikopteria kalibroidaan.

* Kompassia ei tarvitse kalibroida, kun nelikopteria lennatetaan sisétiloissa.

Kalibrointi
Suorita kalibrointi aukealla alueella.

1.

2.
3.

6

nakyvia ohjeita.

Napauta jéarjestelman tilapalkkia DJI GO 4 -sovelluksessa, valitse "Kalibroi” ja noudata naytolla

Pida nelikopteri vaakasuorassa ja kd&nna sitd 360 astetta. Nelikopterin tilanimaisin muuttuu vihredksi.
Pida nelikopteria pystysuorassa keula alaspain ja kdanna sitd 360 astetta pystyakselinsa ympari.

. Jos nelikopterin tilaniimaisin vilkkuu punaisena, kalibrointi epdonnistui. Siirry toiseen paikkaan ja yrita
kalibroida kopteri uudelleen.
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Vaakasuora Pystysuora
kalibrointi kalibrointi

Q * Nelikopteri voi lahtea lentoon heti, kun kalibrointi on valmis. Jos odotat yli kolme minuuttia
ennen kuin alat lentda kopterilla kalibroinnin jalkeen, voit joutua kalibroimaan kopterin uudelleen.
Sovellukseen voi tulla ndkyviin toinen kompassin hairidvaroitus, kun nelikopteri on maassa.
Varoitus kertoo, ettd nykyinen sijainti ei sovellu nelikopterin lennattdmiseen magneettisen hairion
maaran vuoksi.

Ohjelmistopaivitykset

Paivita nelikopterin laiteohjelmisto DJI GO 4 -sovelluksen tai DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelman avulla.

Paivittaminen DJI GO 4 -sovelluksella

Kun yhdistat nelikopterin tai kauko-ohjaimen DJI GO 4 -sovellukseen, saat iimoituksen, jos saatavilla on
uusi laiteohjelmistopéivitys. Aloita paivittdminen yhdistamalla mobiililaitteesi internetiin ja noudattamalla
naytolld nakyvia ohjeita. Huomaa, ettd et voi paivittéd laiteohjelmistoa, jos kauko-ohjain ei ole
yhdistettyna nelikopteriin.

Péivittdminen DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelmalla
Kytke nelikopteri tietokoneeseen USB-C-portin kautta laiteohjelmiston paivittamista varten.
Paivita laiteohjelmisto DJI Assistant 2 for Mavic -ohjelman kautta noudattamalla seuraavia ohjeita:

. Kun nelikopteri on kytketty pois paélté, kytke nelikopteri tietokoneeseen microUSB-kaapelilla.
. Kéynnista nelikopteri.

. Avaa DJI Assistant 2 for Mavic ja kirjaudu sisdan DJI-tilillasi.

. Valitse "Mavic 2” ja napsauta Laiteohjelmistopéivitykset-kohtaa vasemmalla puolella.

. Valitse laiteohjelmistoversio, johon haluat paivittaa.

. Odota, etta laiteohjelmisto ladataan. Laiteohjelmiston paivitys kaynnistyy automaattisesti.

~N oo o0~ WON 2

. Kéynnista nelikopteri uudelleen, kun laiteohjelmiston paivitys on valmis.
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A

Varmista, etta nelikopteri on kytkettyna tietokoneeseen, ennen kuin kaynnistat kopterin.
Laiteohjelmiston paivitys kestda noin 15 minuuttia. On normaalia, ettd gimbaali menee veltoksi,
nelikopterin tilanilmaisimet vilkkuvat ja nelikopteri kéynnistyy uudelleen. Odota rauhassa, kunnes
paivitys on valmis.

Varmista, etta tietokoneen verkkoyhteys on paalla.

Varmista ennen paivityksen kaynnistamista, etta alykké&an lentoakun varaustaso on vahintaéan 50 %
ja kauko-ohjaimen varaustaso on vahintaan 30 %.

Ala irrota nelikopteria tietokoneesta paivityksen aikana.

Paivita laiteohjelmisto turvallisuussyista aina uusimpaan versioon, kun DJI GO 4 -sovellus antaa
paivitysilmoituksen.

Laiteohjelmiston paivitysiimoitukset kehottavat paivittdméaan ohjelmiston valittdmasti taikolmen
paivan kuluessa. Jos paatat ohittaa nykyisen laiteohjelmistopaivityksen, sinun on hyvaksyttava
vastuuvapauslauseke. Hyvaksyt myds, ettd muun muassa kayttajien valintatietueita sisaltavaa
dataa voidaan ladata DJI:n palvelimelle ja ettd dataa voidaan sailyttaa kyseisella palvelimella.

Kauko-ohjaimen yhteys nelikopteriin voi katketa péivityksen jalkeen. Yhdista kauko-ohjain ja
nelikopteri uudelleen.

Tarkista kaikki litannat ja irrota potkurit moottoreista ennen laiteohjelmiston paivittamista. ALA
irrota nelikopteria tai kauko-ohjainta tietokoneesta tai katkaise verkkoyhteytté laiteohjelmiston
paivityksen aikana.

Kauko-ohjaimen LCD-nédyt6n valikkotiedot

Kauko-ohjaimen tila

BAT xx PCT Kauko-ohjaimen akun varaustaso.
SHUTDOWN_ Kauko-ohjain sammuu.
CHARGING_ Kauko-ohjain latautuu.

USB PLUGGED Mavic 2 on kytketty tistokoneeseen.
FC U-DISK Lennonohjain lukee tietoja.
UPGRADING Paivitetdan.

BINDING Nelikopteri yhdistetédan kauko-ohjaimeen.
Ennen lentoa

CONNECTING_ Kauko-ohjain muodostaa yhteyden nelikopteriin.
SYS INITING Jarjestelma kaynnistyy.

READY TO GO Kopteri on valmiina 1&ht&én.
Lentotila

BEGINNER Aloittelija-tila kdytdssa.

GPS MODE P-GPS-tila kéaytossa.

OPTI MODE P-OPTI-tila kéytdssa.

ATTI MODE P-ATTI-tila kdytossa.

SPORT MODE Sport-tila kdytdssa.

TRIPOD Tripod-tila kéytdssa.

Lennon vaihe

TAKING OFF Lentoonlahtd.

LANDING Laskeutuminen.
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GOING HOME Kotiinpaluu.

MAX ALT. Nelikopteri on saavuttanut maksimikorkeuden.
MAX RADIUS Nelikopteri on saavuttanut maksimisateen.
OBSTACLE Este havaittu.

NFZ LIMIT Nelikopteri on lentokieltoalueella.

Alykkaat lentotilat

APAS MODE APAS-tila kdytossa.

HYPERLAPSE Hyperlapse-tila kaytdssa.

QUICKSHOT QuickShots-tila kdytossa.

ACTIVETRACK ActiveTrack-tila kaytossa.

TAP FLY TapFly-tila kdytdssa.

POI MODE Kohdepiste-tila kaytdssa.

WAY POINT Reittipisteet-tila kéytdssa.

Jarjestelmavaroitukset ja vikatiedot

SYS WARNING+CHECK APP Jéarjestelmavaroitus. Katso lisétietoja DJI GO 4 -sovelluksesta.
UNACTIVATED+CHECK APP Nelikopteri ei ole kéynnissa. Katso lisatietoja DJI GO 4 -sovelluksesta.
MAG INTERF+CHECK APP Kompassin toimintahairio. Katso lisatietoja DJI GO 4 -sovelluksesta.
BATTERY ERR+CHECK APP Akun toimintahairié. Katso lisétietoja DJI GO 4 -sovelluksesta.

SD ERR+CHECK APP microSD-kortin toimintahairio. Katso lisatietoja DJI GO 4 -sovelluksesta.
CALIBRATING IMU:a kalibroidaan. / Nelikopteri ei kdynnistynyt uudelleen kalibroinnin jélkeen.

STICK ERR+RE-CTR STCK

Ohjainsauvaa ei ole keskitetty. Keskité se uudelleen.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL

Kauko-ohjaimen vasen ohjainsauva ei ole keskella. Keskita se uudelleen.

STICK ERR Ohjainsauvan toimintahairi®. Kalibroi ohjainsauvat DJI GO 4 -sovelluksella.

MECH ERR Kauko-ohjaimen toimintah&iri6. Kalibroi kauko-ohjain DJI GO 4 -
sovelluksella. Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta DJI-tukipalveluun.

SD FULL microSD-kortti on taynna.

NO PROP Potkureita ei ole kiinnitetty.

BAT TEMP HI Alykas lentoakku on liian kuuma.

BATTERY ERR Alykkaan lentoakun toimintahairio.

BAT TEMP LO Alykas lentoakku on liian kylmé.

LOW BATTERY Alykk&an lentoakun varaustaso alhainen.

RC LOW BAT Kauko-ohjaimen akun varaustaso alhainen.

NO RC SIGNL Kauko-ohjaimen signaalia ei [6ydy.

RC TEMP HI Kauko-ohjain liian kuuma.

NO RTH Nelikopteri ei voi palata kotiin.

Asiakastuki

Lisatietoja asiakastukikaytannoistd, korjauspalveluista ja tuesta on saatavilla osoitteessa

https://www.dji.com/support
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DJI-tukipalvelu
http://www.dji.com/support

Maahantuonti:
Future Retail Oy
Sahaajankatu 26 A
00880 Helsinki
www.futureretail.fi

Sisaltoa voidaan muuttaa.

Lataa uusin versio osoitteesta
http://www.dji.com/mavic-2

Jos sinulla on kysyttavaa tasta asiakirjasta, ota yhteytta DJl:in
|&hettamalla viesti osoitteeseen DocSupport@dji.com.

MAVIC on DJI:n tavaramerkki.
Copyright © 2018 DJI Kaikki oikeudet pidétetaan.
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